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F A D «Flight plan received» # $ # * $ 90 F
$ # G#+ $ O +H +'-+ 0
+F $ #! - ' $ D# -c - $ #$ c
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21.38

SatCount Gps HDOP V Acc (m) H Acc (I felocity Accuracy
0.00 0.00 0.00 O. OO 0.00
Pitch (deg} Roll {de: Yaw (deg) RX Rssi Mag Field
-0.73 0 0.00
Altitude {m) Altitude (m)  AirSpeed (m/s) und‘;eed(m ClimbRate (m/s)
0.10 0.00 doo 0.0
dist to Home (m) WP No Dist to WP (m) [Ltud-_ (dd)  Longitude (dd)
0.00 0.00 ( 0.00 0.00
+ 38., ) HQuick Z
& D ! * F -1 D DE ! )$ D' # F

*H#HS 8" $ %'+HCD$ - ' 0
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(F?*<q. ?7%:%) 6% ) Quick.

Bat Voltage Bat Current Used EST Efficiency (: J/A) GPS Yaw (deg)
V) (Amps) i:yJj c '!'CJJ -
$ DG $ ,D)g s , % %L *# F -+ $ GPS
--+ + D - $ D F O $ ¢ $
200 &' ( c !'D &1
)*+ &+ Ag§ -F
63 $ 220&
")*+& /0,
509
- RTL

Sat Count GPS HDOP V AcC i:] HAcc i:]j #J)#56\
- F r % - % C P % D #>&%$%?

$+ - F % $! O w% $! 0O % SA#&#56
32 - | s $ $ F %

; D$ 0,7- D D $ # D
24 33 - $

$ - GPS
Pitch (deg) Roll (deg) Yaw (degq) RX RSSI Mag Field

I GE- - 4 -+ B $ - % !

*( - d $ - F $ 450-510
%), ° $$ %), ° $ I _
/TS # ! E 400
( %) ° $ 76— >600 —
o)
$ *
Altitude i:] Altitude (m) AirSpeed i:|5]j| GroundSpeedi:|5j ClimbRate i:|5]

, H D| ) '#+0 D - % - %

) # % - % B % , | G L
+ DE F-' $+ - H Ed ) )Ed
Dist to Home WP No (556#;)%% Latitude (dd) Longitude (dd)

i WP i:j
D # - 9 0 # o
F-' $+ ; F- O + D #
-+1 9 F-
O +,
$ 1% H- # Vibe7 EKFS8 @28) G + 1 D % %
! ) $ D$ ¢ 0 +F Yo D ! ) *
9 $ ) O D, 9C $ - $ DH $ )D

- DO + Vibe7 EKF8 # G )$ )OO % +Ht

o- )2 1 39) +HI # - 0

/10
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o
+ -39." - ' - # EKF Vibe Z
1-" # % )$ ) )% - BKF Status, 2 # % )$ ) )
$ - Wibration.
>S&(T7T?2% P HR[6#>>(&(6G( , $ % "&AE +| D D
- #-Actions, HDATA, '# G L
' % - % c 8" Q9) — + # % F - E )
D 9% HE " F d G % $-+
«Change Speed».
w KL K vi K e K K8 K y ©  AK K °
KK K AK-E Kw K & @ 4.3,
7.2 73, &y ,AK K y & AA vy K ) z Y
& " K "Kie 0
e - G -+1+MP: # DC ! J*O# $ - $- «Set WP»
o) ), Y% +WP, # - 9 K # $ # G % Eb F !
G et WP».

Quick Actions Messages PreFlight Gauges Transponder Status  Servo/Relay Aux Function Scripts  Payload Control - Telemetry Lngs-

Loiter_Unlim Set Home Alt

B -
T

1
:
5
6
4
+ 40. # #+HI 9 F- O+ WP)$ c 8" Z
. G +$ DADC ! *# $ - 0$-
«Set Mode»  @1) ), %G )9 G +$ D BB AltHold, '

G % $-«SetMode».

. Ry
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Stabilize e = | B

o DISARMED

Auto
Guided

C Loiter
RTL
Circle
Land
Drift
Sport
Flip
AutoTune

Stabillize
Om=0

Throw

Avoid_ADSB

Guided_NoGPS Ready to Arm
Smart_RTL EKFE Vibe GPS;rtk Eixed
FlowHold

Follow

ZigZag

SystemID

Heli_Autorotate

Auto RTL

Turtle

-G D.% G +9% D G $ # H DATA,
D - 16 as).
+F - D ) ¥ O W + 9 +HI
D F $D DH D, F $ # C H DATA,
«Ready to Arms»-. 1 042);. $ F! F'H 'C !'$ DE
DH D - #-Messages2 ! G HO"# , D J D$ -
D $ # '# 6 # I +- # 0
1

Ready to Arm

Batl 12 60w 0.0 A 100% EKE Vibe  GPS: itk Fixed
Quick  Actions ME?EEEQB PreFlight Gauges Transponder Status Servo/Relay AucFunction Scripts  Payload Control  Telemetry Logs s
2/
+ 42.K , G ) 9
3.5. E (> =Q@roundControl 5

TLO# %= + ,+- "&AS$ #- HF )G#+ , 9 % | % HUSB-
D @5 - G#)9' *$ #- HF-- +0-$ D # D
D Ethernet;, - $ D # D 8" $ #- HF ) A8N
% - $ D # D $ #- HF- # D +E $-
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"# $ F + 9 + ,+- - 9 - #-+0" ) $ #

' Y,Z($ E )9% D B $ #- HF "BA- + ,+-+ O
25).
$+ QGroundControl (QGC). * +! + G ' F QGC
3) ), Application Settings." 9# - #-+«Comm Links
G - $-Add# D '# D I - D' O

B oGroundControl

sack < (X | Application Settings

General

Offline Maps \

MAVLink

QKO. Plan Flight

& Analyze Tools

a Vehicle Configuration
o

Application Settings
QG y

Console

Heip
+ 43." #- HE QGC- $ 9 +$ D
- 9- ! # D @4)'#9%$ ' %

# DE +9 $ HAutomatically Connect on Start. $  Serial Port
), +HI %, 7($ @5); + - % # b—
115200 a4) G KAO '# D # DQGC G Connect

$ + HI [11$ # D ' $ #- HF 'R AE

G Back# D O D 9- 0

Create New Link Configuration

. Automatically Connect on Start

. High Latency

Baud Rate| 115200

. Advanced Settings

+ 44." D# # , D ! # DQGC
E(>*5A#P#P0?%:%6&**,
" + F H'$ % F - *G+ - HF Ox 9 )
* DH D + ,+- # ¥ - $ G DD3$ -
' D - - 9 Application Settings ®5). *  9# - #-+

General, "# Telemetry Logs from Vehicle. J G- D)ES$ %
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B aGroundControl

9
Q Plan Flight
{\- Comm Links

@l Analyze Tools
Offline Maps

%ﬂ vehicle Configuration

MAVLink Telemetry Logs from Vehicle

. Save log after each flight
( ‘J Application Settings Console
.'.

Help . Save CSV log of telemetry data

F - '"#H D9 )ltlog .csv.

# ' O % - EF ,) , $ F %
0" $ D' ,*# )% %
- # 4DisconnectF ' - # D H Application Settings,$ 9
- #-€omm.Links G % $-+Disconnect., ! + $ %
.Y J9 0
- #+ ' D$ D % - + [ # Disconnect - JES$
X # $ -G#!) 0
" + $ 0/ 0% mGC "&A." 'O D -1 -
QGC,+# )! D# %E -$ - ° Q6.
B S0 unatostel

Mt

.:'Il-:a-:‘,.- TR ) x E E G ﬁ (= - P AI!QQ

FR 3 g fod (7 Do il
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351 ?20)*&#7 ()% ?%6)#D5*7QGroundControl ()

" "G #+ $ % O + - , " EF )", %
$ c 8" , - ) | : $ 0 - G )
# $+ ) %- - - *+F - *("$ )O Ic 1'$ : DO

"3 # D)$ D, 9' # F $ : 8"

- #+ DS %, +Fc O ) +F+$ 1433 )
# D 0 " D#A8 $ ' D & , 8" #+
)$ %' , G 9 "' $ 8" 0 +F # F ' D# A8
$ , 8 F-+E +HI+H, E #+ $ $+ %
®6.
"# 9 +H HE G * +! + F QGC a7

$ 9#D - #-PlanFlightt - File ), Empty Plan.

B cGroundContre

uld upload to your vedicle, or sove to 8 file.

Sy

+ 47. ), $ D D'# D 0
56 ()#7 A EJAFI ? YEakeoff).

$ HQGC G Takeoff 047). - F -
$ G D8" | - 9 - $-9 )OO "+ 0% L+ #
F - '# F - Takeoff as).

Edit position...

Show all values
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- $ C 9 #)Y+- G ) +' *H+
"$+ - 0 # G DC 9) ) 8" F - $ 9# -
)$ H E$ | 9 QGC. - #+ D) I —
30 0" ), ) ) *# +F ) % %J 9 ' E
$ - %-+ F $ $ 9G $ D % # ! ' "# 8.12).
& ., ) ) - #+ D$ D % ! #0 - % )9
$ #b $9 $ # - ') F +$ , HC ! ASE '#
+! '+ DC- $ G '(' * G# DA8 $ # # +3$ |
, +G ' $ - 0
+F L *# $ %' D )- # MGRS2 @8
#D - F -9 ! # 9 ) Geo A ' D %
$ - # $ + - - G# 9 F- o0& DC ' - 9 H
‘# 9 F-1, ), Edit position, $ MGRS # +G +H # +
G Set MGRS# D * DO
HE& *&HT()PR*55(BCI#S$( )(7C5#B0O :,
& D '# D F- O + WP3 A9 G $ H QGC
- $-+Waypoint 1, $ S . 9- $-9)O0 , #$
- )0
$ WP3'#9 ) + $ Alttude8. # 9 - % cC
$ Flight Speed 8.z ,) $ %UC |+ - % $ #+HI F- E
+ J G 9. - w# G ,) % %-# DWP 3, J G -

# D- 9 - D- %3 " D 15 d 0O F
- G $ % B+ 0K$S ' -9 -9
- ' G F %% QGG D$ G *Auto RTL.
$ $ #9% P # G $ # $ E F- O +
# % -E L)'+ G#+ ' +~+ +0
& D 8" , $ $ %'+ D
! Fo, o+ L
K$ # F % )9 +A | #+ *0°# 360°
" % # $ ' L
A<180°, ™ A+180% @A
»180°, ™ A cd80°.
“#  %E '+ % *# D$ # 0°-

360°. " )L
F % )9 +70°¢ , )9 ' + T™70°4+180°=250°.
F % )9 +210°s , )9 ' + ™ 210°0480°=30°

_-.=:.¢--:l -. )
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&*:%J()*% F

, I+ Y OH# %-# D ' I D
$3 E # D D +F $ D' E$+J !
R 9 I Y*# ' B 9 )o
" WP 3, +# G D+H $-+)O E D 1500-2000
F- 'c $ # % 90! O + O D G#+ F-
Takeoff 11 WP 3 , G D * H-$6.& ++F - G # Fakeoff
11 WP3 #+ F ) %+Fc ! #)1$ 100 , ) )
- G#)1000 ! ' % ! D DO
" L # D# G D) ) 200 # O+ # G D %

F 2000 E# D) )170 — D =1700 O

m Fence Rally
0 Mission Star

1 Takeoff

ﬁ 2 Waypoint =

IH-=

\4
Bl -

Gimbal

+ 49.K , G F- O+ C H QGC
1-A $- '# D 9wWP,2-) 8" "# WP, F ) D %

F- B-K , G "# WP - Bg- "' + $ 6 c E-

D $ #)#+1\WP, 6 — D F - Takeoff, 7 — - % Df D

$ c F - % )*B-" # ) ) 8" WP, 9 —" # -
$ c 8" # WP,10-x G -$ D # 9 - $ c 8" - WP, 11 -
" D F- Takeoff, 12 - ) % J #+ D$ #' & 9

- 9B - ) ' $ 9 - $ 8" #+ DE4 —
A $- O D )B5-A $- - HF Dd )- HF! D- ) $$

% J #+ DO
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+G

! $ + $ # G )$ D %3$D # +
WP - , ' EF ,)' F o+ $ 4
+ 3 HO
&*:%J()*% D+# , ! ' | D F -WP ., %O

O ,- )$ 1%H $44 $ -+F -D - )OO0

+F $D D 9 1 ®0) - 1J -

G#wWP C ' F E - Db c 8" $ - % J
& D+ L5 F D ,* # ' % O + + F %

9 , - 9 *WP. " c ! , T H#+ , G %

+#

g°
$$

) $

+ 50, A %) 3 0 + % 41 % J QGC
- D 8" % F % J - D DE ) WP,
#D1 D $ FoH J9%.y3E= """ pg 8" . '$ F D % J
- - D - D4E) WP, , $F HID $ )o9, % J 0
56()#TAES(?%)>BNUHFI#$* : #5B%B=U6G#I %P55**,
"# 9 + HWP4 7 ®1), $ c o D E
G D+H $-+)O E +D %$ )1,3 4.
- #+ D) # D, 8" D 100-150
0& D G D 200 # 100 x# L %
D D1000-15000 $ G WP47 -E ,)# F- ,
WP5 % 1000 #D, $F B $ ! G D
$ | # 0
& '# 9  +HWP52, c - 1 -9

D # F -E + 3 )1,3 4.
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To Launch »

m
-

. Flight Speed

4B K G $ )WP3 WP 4
1- ' + #WP52-_ $ G  WR5 3— D G#WP4 WP5 4-)
8" #WP5 5-A ¥ ' # G- WP56-A # 8" F - Fakeoff, 7 —

$ G WP48-K , G ' D) ) $% F-WP5 | J -
) #+ DE- J - ) H#+ DO

$ g - ) 4+ D9 ®1) 8" )$ D

$ $  #+HI 9! - L
WP1 - WP2 - D! #$ DG %790 N
WP2 — WP4 — ' % )% - ) 200 E D 18000 N
WP4-WP5- G HI D D ## ) )100 $ #, 8 E

$ DG 1900 N
WP5—"'" # G5 N
WP5 - WP7 —" #Db D ## ) )200 E$ DG 1300 N
WP7 —WP8 - - k- Takeoff ) 200 E D 18000 NANPS8

~WP9—- G HI DD ## ) )30 $ # #- B DG 1%
700 N

WP9 — WP10 — F -3 #-8" G RTL.
G)* O+ % $ % WP '# H ® 9G * +F
- $ 1 D) ) $ # *# ! ' E
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- O S 5 ¢ ' + O
HOS ()" U &AW &SNS =UB%D567*%:,
%&7CM&*()&pD ! ' $+')% #)$ - #)
VY OH L
e '# % +HNP, G Waypointl a7z, I -+ % 9- $- 9
) O , # $ - )N
e G % +! % 4- 62) "# wpP ), % # Delay 1,
e $ Delays'# % # G % ' A G- -+ # *0
6#&H#MN&*()6p H -WP, #- 9 4+ B +' $ ES$
Hold6' # % ,* # +1 # G % $%') -+ # *0
sion Command
Waypoint 7
5 Travel to a positicn in 3D space;
.. Return To Launch o 3 ﬁ 4 Waypaoint «
Send the vehicle back to the lsunch position, 2 T
LaL;:d wehicle at the specified location. Altitude
S 5 200.00 m
bl et Hold m
1 path. 6
+ B2, (4 + % "# G- 8 $$
# G- $ %'+, B ¥ D
- -, -$ # D N
- - - -$ G D8
- "8 1% H&AB # '# 4.4,
WP # , $ O ,- Ec G +# WE - $-3 % #
+HI| WP.
; # ) ) F- * "# G- 9E % $ 9
, "E #+ +F ) %E QGC " # D % F- 0
G#+ F- 9 F- 9, + 1 +$ $# % JIE! J -
) #+ D9 61) # - A # %H_*
H VX OH - - % ) ) -EFE ,) $ -
N # %H_ , G % G D )$ D, 0
* H QGC G $ c ®5) $ #+ Yy $- # D
- $ # E $ F HI *, "Ox+ - D ## G #DD
8" UAV Rerun X-9 V2 V25, "& A - ) * D# F - F
- # D+$% D, "0 & DUAV Rerun X-9 MAX - F
, H# ) *- "&A ! F E C +3$ %'+ D
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C- # @ +F - # o, " $ % ) B '- $)E
D

$+ ' F ) (! 0 " - 9%-+QGroundControl
$ ## G # $ %' % --* $ B+ - D, T F '

J 9 QGC # +$ 0 #' $+ - $% - #+ D
$ % $ % $- $ - HF 9% AE, $ F HI *
+$ , "0

L ! " K "K © K

8" UAV RERUN X-9 @ & " & K h 8 K " vy
z "&AO

HE& *&HT()PR*55 (B %)*; 57C5#@&M :,

& I D! #)$ 8" $ # #- 9E- 9ASBE
#, %% #9% # HWP # F- Jakeoff 11 @9 + # D c
) +30 0& , % $ # HWP H, E G - $-4 ®2)
D# 9 ), - # HReturn To Launch 2! + -C 9 #)
F- F' - )0

" #'$ %H $ ) 9- $ % c L

- I F -+#® # % WPRh

- $ % 1% # ! ) ) 200 — D ~2000 N

-+ o ~* $ $# ) )N

- F %) #.9 D Feun, “N

—+F ! F. 9+l 0

Cormidor Scan Structure Scan Corridor Scan Structure Scan

Storage

Storage
Open... Save Save As.., —— M Save Save As...

Save Mission Waypoints As KML... Save Mission Waypoints As KML...

Vehicle Vehicle

+ -53., ) H«File» QGC
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& D' ! +'- '# ! O + $ )9 - E #+
$ # ® D +$ B" 8 Q, G - $-+
«Upload Required» * HQGC 63).
L &y K K " &z 8"
A K & y w = A K"A «UPLOAD» AK "AK 0
" O# HFly, - 9 - #-+#Messages 2 ®5) $ %
F ,1  D«Flight plan received» # $ # * $ 90! F
$ # G#+ $ O +H +'-+ 0
+F $ #! - ' $ D# -c - $ #$ c
#+HI 9L
"# % H' QGC. 9 H File G «bave As» G63)
# Dc * D + ,+-"0 #' $+ - 8" ES # D&A QGC
+ ,+- $8 'E9 HFile G %
«Open» QGC. ), % * +H H - ) %K, % - 9
F- J- F - $ G $$ 0 G %«Upload
Required», F ,) ' $ % H $ D% - $%
G %# G#)O0

352 #)*6#&*)P=>&(7?%)*% J% &&oundControl 7
&% (?2\)7Z&%:%) *
D$ 8" V¥ OH# $ D - %$ -
J ! H ®4). K$ -G#!"$ - B #

33w )9 C % - 9 F $ #+$ G# E % ,+ D
$ 0A )9 ) - F - ' F E+! G HI
: $ $% 0 "G - - +9 G $ c

E o+ - DO #+ ', ! % 9 OE )

Hac I'L:-;'II:I.:-I':,'OO:OO:OO BiGp. X OO ':l[-'il':r'F-“] 546 A
Jaranewa Ei,'J,Ll.O_O m BiGp. rOO
Bigp. Z DD CrosiaTo AT 34349 mAh
raz() % s3TNAA 66021 00000
cpeed aLLD_DO m,"s Bat. EITlLiEr".'g,'O mAhfkm
+ 54, R I H QGC
& D ! * F oo D D !
) $ D '"#PF #%$ 8" $ %'+HCD$ - ' 0

(F?*<3. ?2%:%)BLO#&:(<*#))#B FQDGC.

%

E

'- G : ) JE$ ! +'- E
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C5#6( - % &%:p#?[6] *F&(<*>##51 #A
F(&#: %68 >#$,%:[5
SA(:n I G O # G % $ , D )9,
, H 1 ) ) Rz + % $ 200&
) # , 9% ()*+ &+
+ D @* $
6
. $
220&')*+ &
/10—
C5#6)($ A#&#56\B | FG%% *F&(<™, (>&;'%) "
% 56)#586 & (5564
D) - % " * %: + % $ DG
% % K, | . 9% cod 4 T
F- Ed $ 9# Y * $
S+ - 63
D,
50% —
RTL
(5565# = & feg Roll'(deg) *F &z HE6&%F?%)*0
$#:(
D 4+l 9+ B y + % $ .0 %
# F- GPS S [= - , 9% $ )
"$+ - E 5P Z* $ c | A8E
/$ . F
(. YK), °
(556#;)" =&5A$#: =T Pitch (deg) L (9% MGRS
$AVP, : deg
D -+ ot I GE- 9+ % - # )
#  -+1 9 - *( | E " F D
F - F - Takeoff, ° %), ° $ # )9 $ G D$$
O+ E # o %
9 -
MGRS
Mag Field Vert Accm Hor Acc m Speed acc m/s ' CcJJd -
! %: yJ|A: * #
$ - % D % F % ..F -
450-510 — $! O % $! O 9 $ # D $ ¢ $ 2000
' $ $ - $ &7 1
<400 D D GPS, d -
>600 —
! )
$ *
! c ! F $ 8", X OH# $ %'
$ - * o J ! H ag).
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HanawTyeaHHA Wewnaxkocti AUTO

ObepiTe WBKAKI ALUTO (
(BMNagaye me 6

HanawTysaHHa wewnakocti RTL

O6epite WaKnaKicTe RTL (m/s):
(Axwo yei napametp 0, To WenakicTs B RTL 6y ae Takol camor, aKk B AUTO) |

HanawTysaHHA MiHIManeHoi BucoT gna RTL

06epiTh MiHIMansHy BucoTy RTL (mj):

N

W Auto

RC RSSI Status
v RSSI: 1%
Altitude Hold I AR BN |

|
Auto I

Position Hold

Guided No GPS

+ 55, ) * 1 H QGC

1- ), G +$% D$ $ ¢ L
Altitude Hold, Position Hold, RTL Auto $ ) "# 4.2. Guided
No GPS — "# 6.6.1.

&*:%J()*%p - # '$ # )* G G E #+
$ %* ' F ds$ # DL
Stabilize — # $+ J)9G EG % -$ 8" 0
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Guided — ) $ - # ' 9 % $ #
$ 0 ,+ GPS.

Loiter — $ * G POSITION HOLD, ! B #* ## D F 9
- - - 8" D$ DO ,+ GPS.
Land — : ‘("$ $D 9 ) - $ DR.
Smart RTL— ' | - +' $+ - +FcC O+ $ c $ $ D 9E
$ -+ 0 ,+ GPS - HF Pl D - E '‘# ¢ - # D
J 9,"' $ 0 - 8" UAV Perun X-9 V3.
&*:%J()*%,|I «Smart RTL low on » «Smart
deactivated» ! % N
2-K , G I 9 QGC - F - O ,-B #+$ G# D
J ) N
3-& ) GPS, F L
GPS Count— F $+ - 3BE—. 2 24 33 $ —
GPS Lock — D J - $+ - 0
HDOP  (Horizontal Dilution  of Precision) - ! ' % D F %
$ DE 0,7-
VDOP (Vertical Dilution of Precision) — - % DF % DO
Course Over Ground —+ $ GPS _$ ¥ G B 0
Speed hor( F % F % , 9% )
#+, +H J HE br G , G D J
HO
Magnetometer Data Unavailabie (xMag / yMag / zMag)A— $ ) ! '$ D
$ D(X,VY, Z4).
Mag Field—-C $ #+, + ] HE DrG , G D
J HN
4 - 9- - 8" 0 D$ c $9% G L
- D % % c $ % H '+ - H N
-+ % % G RTL, d N
- H % % +H) +# RTL, N
5 - 9- F ) I 9 # D' QGC. F D ,
N, F + +H# +3% )F E - )* G : %
$ VTX-VRX (Video Receiver — # $ - ! ! # 0 F D
.M, |  %_$' DH % |1 % I 9
# D' QGC;
6-RXRSSI,$ - % F $ ! # ! E§ 76- ;
7 - o , D 9- 0
$ - o ! H , 0, Y, Z] ®4, , B)
- - $ )OH' F 15 D B F —$ )) 0
+F E ' F D )O 15 * DH D F # % ! EC
F D

Y _-.=:.¢--:l -. )
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- F - 0 $ )O ' F D0 #+ # % - %

8" d : % H $% $ Yaw # D+ %O D
C # F - * +'" -0
& D- F -1 G QGC, $ $ #b 8" "#+*E
! '# 4.1, % # 9# #$ %d9lide to confirm» $ 4]
$ # G# B $ O# G Auto F )$
e ! 9 0
°$ $ $3 QGC G + | D %$D %
"&AF ' * HE F F ' D G +$ D
- $ 0
w KL K y  "K e KKS8 K y "
AK K =~ "" KK K AK E Kw K
& @ 43, 72 73, &y ,AK K y& AA° "y K
z y & " K "K e 0
& D - HF D# 9 - %- WP ' - 9 X O#
), % +WP, # - 9 *# $ # G % ES$ WP6  86),
$ o# $ E ,) ' F % -+1 9- 9 F- 90

Adjust current waypoint to 6.
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+ 56, $+ VLinkApp
WP, - - 9 $ D & E , G D$ - )QGC
1 ) 0
L ! " K "K © K
8" UAVRERUN @ & " & K a 8 K "z "&AO
+F - D ,)* O )* + 9 +HI
, I D F $ D DH D , F1$ MGC,$ F! F'H'
C '$ DE * DH D - #-Messages2 ®5)." # , D J D
$ - | D $ # '# 6 # I +- # 0
36.E(>=5&*?#"'% VLinkApp $7?;
& D ! 9- % J ! # - $ %'+9
"KVLinkApp. " # ! " $+ - +, # ®E + ,+-
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"&AS$ #- HF )YG#+ , 9 $ 1%H;~(-, D a5 - G#)9' =~
$ #- HF -, -+$% D # D -, D Ethernet;, - $ D
# D 8" $ #- HF )- ABN- , %, - $ D
# D $ #- HF - # D +N $ QGC
$ #- HF -)$ 9 +$ D “H# 3.4 3.5,
- $-9 D, - -HF O
$+ VLinkApp, ), Detect 1 ®7). " # G# 3060 # D
, +G D * HI * Dn—( # (receiver-$% -E B *# D
# D 0

Bepcia VLinkApp

Bepcia npowHBKM NpHAMaya

e

Cnucok nig'epHanmx Sine.video Rx po NK

+ 57. $+ VLinkApp

1-- $-, +G Db—( #

" $ D 0 # I # (Sine.ideo Rx)# G#) - $ +0

"# G# 1530 # D, D DB 9+, # ®BEL

— $ Receiver ' ) . G +«Receiverisactive» 1 0
58);

— $ Transmitter : ) m G + «Transmitter is active»
2

—$ BERS3 ' ) $ - ') BER:0.00000.

+ B58. H VLinkApp 1.5.0

1 - Receiver status —+- ') E # D - 0 G # D
, $ F D $ #F )*0

2 - Transmitter status —- ") E # $ # FVIX)
, +8" - 0 - % # F - $ - $# G# FE
# + DDD'%, 0

) # -+ Receiver/Transmitter is active G+ # Weksion:

v.1.00— -+1 D D$ ! ', $F DO

Serial: # — 9 )9 + 9 0

Application uptime: 00:00— D $ ) 9 , )$ G DO
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System uptime: 00:00 — D $ ) 9 ., ) )O

# % + EF $ c -d$ # F -- )
, % O
3 - BER (Bit Error Rate) — + J+ - D # - 0 #% %
BER:0.00000 ' ! # % + EF # - : ,
' )* %, 0 ' D G J9E ' F E $ D %
$ # ) $ * E - ) : % o " #+ )
D$ )# O
4 - Data bitrate — -+1 D - % # F# )*0 F $ *
G L+ G % $+ - 9% : - 0" " F D 98-100
#3 % ! B ' F D91-97 -G ! 0
5 - In-Band power — | % $ ! ! ED DHI D D9
! 0
6 - Signal-to-Noise Ratio (SNR) — # 9% - ' % F ! 0z
)O ' F SNR, +FO'0 ' F 0 #3 % ! E$
B 1#4-G ! 0
7 — Options — $ # D # +%- 9- E- J !+
# $ % 9J 0
8 - Radio parameters+- ' ) -+]| 9- L
Frequency — |, F F $ # 1800 -2 400 o" "# G-
I 510 )$.D D F -$ - HFE F )0
— F -9 G — + J G =% «Auto»;
— +F D!+ -— $ S w1 TS N
- #' F D— G - $-+M # +G +HF +
$ D O D 0
" Y )t
Bandwidth — O $ ) CJ 2-8 E : 9-
- F +, G D# $ -0
Coderate —F % ' 9 J E$ # D ! $ $+ - D
$ % 0
Guard interval — $ # D 9 $ # F G#+ |
! 0 %8B # D' # G-+ $ #FO
9- #+ D K$ # D-E J ) # ) F E# $
- # D- # - $ , '+H D # ! # D$ # F « $
#+ D E- %-, J G $ # % -+ #+ %
$ $+ - B % 0
QPSK (Quadrature Phase Shift Keying); 2 d 0
QAM16 31 (+ - D# + D$ +# D#+ D B,L d
10 - Power — 9- | $ #F J lo# (VTX) 1 #
1000 (1 08 - D1 % G D % +G B" E
, ) -D, $F . % +HD'%, %O D 0
11. Smooth-FastkK$ # D G , G D# @& D %

A _-.=:.¢--:l -. )
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Smooth — - % I G E ) -D# G-0

Balanced - $ % )9 #D , %O
) $+ F H
Fast — % D# G-# D - % ,) 9 - 0
12 -Source—$ ' D ), %# ) * F - $ #F
# .
13 — Configure —$ # D# +$ O ) 9- F -
# $ T
<%W)AR(J%S5BIE*H#A()?AC;7?% 6 % )<*(?\IRBH#I)*AHT - % |,
z ,) $ # % +E - 9 % % $ % J 9
# I EG Options $ * +1 +0$ D O DB ),
Show noise level$ F!1oo- D- + % 10+ 69).
+ -598% -" 1 J -+ D ! F # $ ' 1800-2
400 0Oz - # $- )9 $ - F 2000 E - 9
$ #- HF )8" 0, " F B C 9F $ *H - D
$ # F# )*®& +! F ) # 0% H | .9+ % ! E
F # % 4+, + - )*$ # F - -+ O+ E
w F ) ,#)# DS %' DO
B In-kzand noize scanner
-50.0
-80.0 E
-50.0 z A 4 “,
e s gy
+ 59, - + % 10+
#556 (V#T7?AF0RBT7;9*,
+F $ - D' BER ' D G )9 # +$
$ +# % D# D$ "I +'- $ - # .
# D VX J ! # & DC ! ¥ O# G @ptions
1 60) ), % $$ ! +'-L
*Soft2—$% "' +'$ - # $ ! ) +HI + 9 N
eHard 3-$ D !+ ) +HI I+ 9 0
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-
e

+ 60. H options " KVLinkApp
1-A $-options,2-A $-3% ' ! +'-$ G D +HI |
9 3EA $-% ! +'- ) +HI + 9 0

361 L#&;IJ*@ (7*d*#d*F AFVLInkApp

L#&;J*A (7 *dVLinkApp.
Ctrl+$ - + -- - )O — o , # $ 1%H)O
F$ #
Ctrl + Shift + «+» —+ F % O , # Qtrl
+« »—+ %0 %O , # N

1,2,3,4—% -/HF # $ -9 G D , # 0
(F?2*<4. ##FG%)#Fd*F A (AVLinkApp.
d*FA( &*J*)C %d%)*%
D'% |, +G Sine.linkl = .$ #- HF " $ #- HF USB.
$ - - Sine.video Rx. . % :;~(-, %O
“  $ #- HF USB.
D'%$ # F - Sinelink $ #- HF- | % ;~(-, %O
, *G Sine.video Tx. " % $ DG
Sine.link.
"% #- HF -, %
Link - ) Sine.video # ! % 9-
$ - - J 1+ ISine.link. | Sine.link
LinkApp.
Sine.video micro:
$ $ #- HFRF-
njf( #+ % nj( #JTI-%RX B+ %:i~(- ., %0
’ +G $ - 0 % $
RF- #+ .
NI H+ % 4G N[( #+ HaTx Sjme.wdeomlcro.
, $ #- HF
$ # F - RE-
#+ %
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USB-- , %
" %
+# %S wing| © # F J'F - - D00$
$oFF $#-HE O " H#- HF  #+ %
' 0
# H " % 0
YA % F v VLinkA S'$ id K 0 +F
AR N " 9 inkApp Sine.video ,
RX. DO
Sine.video micro:
c o $ $ #- HFRF-
n
VLinkUnknown $|§¢ HFO 0 #+ %:;~(-, %O
) " % $
RF- #+ .
$+ # .
|
# ! # , 0 C g o
YO I\( # - ) % I\($ # %
+# D$ wing| " , ) Ethernet. - ) *0
ne- ) g+ - 40
R 0
K 4 | 9 %o URL RTSP.
+ 9, 9 - )| )0 $+ %# F
0
+ # %
+ # % ,
' % #+ 9 Yo #t O
VTX )
"G
+ # % ' %
' %N #E 9 #+ R
VRX
4 % G o e
] 0 0 0
oEEA ) JF -9
VI $ " $+ " #- HF
0 0 L H
#+# %o Y0 t % % 3 ' |
# #+ D O+ ~ ( - 0
# D #+ DTX $ ) W,~(-, %O
> K $ %
M % % % d" +0
$ ) # #+ D 3 " 44 D
# IRX )
module
+ # % % "G+ %
D - 0d)-0 G *0
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# D #+ WUTX
+# % % "G %
I %# D | %
#+ WIX
) - L
$ E # $ % Sine.link + "G +9 E#
Fo- ) $ % $ %0# $ %O
J+ -
,HH# O] F
" )0 : 9 0
usB , 1.~ %O |, 9 0
,  %. 2. " % USB-
z ' D! +'- -, %
+ # %$ % ' $ #- HF ! 3." $ #- HF USB-
#
F USB -VTX USB-- + -, %
# F $ 4. " % $
Sine.link F.____USB. Sine.link.
$ ) 9USB- 5. ~(- 1, %(
*-on|( #+ % Rx — C #+ %ine.video micro Tx RX,
$ #- HF )}®Raspberry PIF ~ 'USB.
3.0.2.E(>*"R*0&#7TAPHWH# # :#G\U
"ol , $ F VLinkApp $ # ' F # D , G D
J I # E -3 E$ %'+ D ES$ D )# D
$ F c )* 9E -G # D ! +$ B" O
"o %-+ E VLinkApp H 9 J+ - "%
J ! # E +F X OH# - #+ D$S %' % H#H +*
$ ., B # )* G O
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+ 62. ), $+ * D J 9 # '$ F #

-+ J G 41 ®2), $ "~ I %2 ),
«Video — H.264 + MP3 (MP4)». G - $-+#K,' 3 ), $ $-4# D
* DJ 9 0 # ! +#+1 9% 5 G Ao %6.
A # DF '$ J ! # F # 0
&D O DS # G | - $-4a ®3). G - $-®
$ VLG, $ +F $ $ L # 'S G

" )$ D+-"' D)*# 9  9+#  '# JO9 # '$ E
$ +F B ! # E), J * DO
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oz eoi: )
i]__l_ OB fit [ F S04 P |

+ 63." - | J 9 # '$ 3 #t '$ C- + ,+- VLC
E(>*5K*O&#THPBW#HOHAF& (' (% :#P# VLinNkKApp, >=6%(>*5*
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Pl e

[ Memcanari s reganeTne

FlomkTmnyuepry  AE-E 5
+ 64 9- J 9 # '$ % # '"$ C- + ,+- VLC
- $ "~ J %l ®5) ), «Video — H.264 + MP3
(MP4)». G - $-+MK," 2 ), $ $-8 # D * DJ 9 O
# ' ,+#+1 9% 4 G noox %5. G N # D
F '$ C- + ,+- 0
3
S - o I — —
1::*”“”’ e / . .-u,.:rut ‘ 4
rt:iwww mf | — .//_T
o [ Ll — .W/
+ 65. ), &+ * D J 9 # '$ $ # "'$ C- + -
& D O D$ # G - $-4 ®3). G - $-2
# % VLC, $ +F $ $ Y# "'$ G
-+ 9% ,-0
! )$ D+- ' )* 9 9+# '# J 9 # '$ C-
+ - ), J * DO
(56&#DQPCC $? 5#1& ()% P(>*5%DO&HT7TAPEY #,
& D * D'$ J ! # E , G I QGC, '
+ o+ Y # ) $ % #+HI L
* +! + G " F -QGC ), Application Settings
®6). * 9# -  #--6eneral G - $-Browse $ $ D

Application Load/Save path.
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<] Back < |d | Application Settings

Select Tool

Commim Links

g‘u Vehicle Setup

Dffline Maps

MEVLink

& Analyze Tools
Application Settings ——

X9QGroundControl Version

v1.4.0

+ 66. ), $+ * DJ 9 # '$ QGC
-G # +$)9 - % )M - # F) ,b $ D # D
* D9 O
$ % G D 9- $-' % J I # J 9
QGC '# ) J 9 ),+#+ * D % B- ' 9- * | E
i $ Application Load/Save path.
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" - HF #+ J ! # % - Bb 8"
$ #- HF "&AS #. %4 -_HE DVR: SG 024) "&A
$ G A ,D R - 9 '"|I| -+ #+ D # '$ DVR 15 01),
$ # -)O-+ $ % # - o ! ! #HO#
# % + ., - G "% - % 1 # - +$ D
#+ DVR.
38. 56 ()#7AE
- $ D° 8" UAV Perun @ $ I +'- OF
$ )O HI 9% # % +H+I+H S$ o8 " 32 -1E+ +H
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- 19 9% #! :
- # $+ - N # $$ #) + ') + # +
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+ 67.K ) F 8"

1—@ $ )9* '"BR—A $G) E3 —° D D $ G D
"BH— $ DHI # D B—A , &E— * ! , 0
- $3 , -E$ D! $ ++F 9% +3% )* G -0
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4. L N

" #)$ $ ¢ +, # BE + ,+- "&AS$ #- HF )G#+
, 9 $ 1%H;~(-, D @5 - G#)9' *$ #- HF- - +0O-
$ D # D -, D Ethernet;, - $ D # D
8" $ #- HF ) A8B8N , % - $ D # D $ #- HF -
# D 4K $ QGC $ #- HF - $ 0- +
"# 3.4 35 - $-% D - - HF 0

" % E$ G 8" - 9 $ O

" E +F , 9 '# 27.K$ # HES+ ) $ ! # )+ D
# DC- $ + $$ E - % $ E

# 2.4 QGC +, # BE- F $+ - $ )O 24,
HDOP $ )0 07,%$-' %F % I # | RSSI
G 70, D' ! +G + +HO ,- 0O # $ - HF

"&A $ G "K ,DFE , $F G +% PosHold SB 0

70), $ # | , " SC d1), - HF ) , G 1
# ! (VTX) SD 024) "'$ % # ! (DVR) SG, -G
, ' D$$% L +G ) @i). # E S+ #o!
, F 10 )y )0 % QGC N
- : - - $ 0 $ ! , +G o ,-+ , - $ E
)$ $ #=+0 - 3 , $ E$ # $3$
% , ' $ +H)=+30 $ # $ = HF SH% 070)
$ G ~ ,D# D- HE | DG | Auto.
L "K Kw " &K@ y SC ~K
y vy y K8y " %0 " K& JA "
E A {z K K 8 K 0" &K@ -
SC K8@K& K & A{z "E AAA"KA K&
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A z A @ KK8S A K> 8 A K
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i 24 33 8K "8 yE
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41, #&: $SHA(>=58T*P(6%?%D
" % E*#D D $ - HF "&A * *$ G D*O
" &' w& L K8y K '8 & "Ez K K"

8" "K  w& % K&y vy K&y y K8K& KO Aw
K8 {& %o 8K vy & 27K K K "0
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" # )9 JFI1"&A $ G ' $ 069)

+# G o# F D «D» D# , G - !
G +$ B " 5 a4) 0, B E ARM
- 8" F '"$+ - | D# ! oK $+ )9 -
"&AS$ "$+ -"0 # ! * $+ $ ' 8" 0

JIiBHH CTiK KepyBaHHA

+ 69 $ G D&A $ D# '-%$+ -# | 9
(arm) & I+ % 9, '$ 9) )ES$ % "K $
QGC, F ! - , N # E - % G Auto, -
8" $ # G $ $ % I 9l # E# 9 0 $ # G %
$ G  AltHold, - F $+ - ., $F )$
$ G Auto.
42. %' *:C>H?[B(CH&  SHNAB*T(<**
8" "% e G $ E* - D
+ 1 D Ch $ | % H$ - HF 9G $ SA SB
r0) "&AOQ = HE G +$ D' G --#E -
D$ E+$ '+-) O ¢ # 9 0

"Bix ceGe" - PosHold|SB
Cepenne noaoxeHHs - AltHold
"Ha ceGe" - RTL
"Big cede" - Pyune KE‘QYBE[HH}IIE
CepelHe MONOXKEHHS - Py4He KepYBaHHA
"Ha ceGe" - Auto

IIpaBH#
ctik | Pitch

JIiBHH cTik KepyBaHHa | Throttle KepyBaHHA

+— Yaw ++ Roll
+ -70." - HF D
"&ASA - " - HF % G $ ¢ Auto, SB - " - HF %
G $ c
% ' * :Position Hold (PosHold) —=$% & ' ()F #0 * < **
PosHold +# G -+ - # YE+ ) +8" E ! - D
+ D B G $ - HF 9G SA-$ G

-%$ G n ,D_0G PosHold $ D B $ #-
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: ' 8" DG # B % 90-* # F - 1+# G
$ $ $ D' "&ADO

" S+ )* - x % A _ B # G -
F B) + # G & F ! +3 , ' DO
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)* C G -$%$% 0 - % 9- 04 d
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+F $ # D ,8 d X\;( $+J ! O- D C | G
+1 D $$ G $ - HF 9G SA-$ G ~ ,D_E
- # $ G AltHold $ D ##D, $F DF !+$ D
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5. UAS Perun
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6. K M N M E KM K
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% E "3 ! )9 G +9% BTL;

. _-.=:.¢--:l -. )
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- % $ $ #- HF - | Ethernet "& A © - +0- ©

D H ) 9 ) E$ ¥ OH# -
c $ DN
L " "TA "&A Z "K&A {z ETHERNET-
A8 "E K8 "z {S y ~ " 0 "K ., K K
"K&A {z ~(A 8 7 &y K& y K8 AK 0 ,
"K &K KT w &y A "&AOQ
-" - HF $ - HF %G +F | Auto : # D
D D'"N
- # % 9 D' - +9 $ 8" $
$ 9# +F +% $$ $ $D D' O
- +F E --++D 9 [18650 "&A ' DG )E
*$ #' D#-+E G # ' DG % +9% D %N# DC !
VX # $ #- HF %~(-, % F - $ D - 'b +USB,
$ G + '+ "&A0 G F $ #- HF 9%(- , % DE
' ~(-, D # K ) o+ +- as).
& wé& L AK & y "K 7 K "
& %o .;~(A 8 EA 8 " APPLE LIGHTNING (IPHONE)
K Kw K h — TYPE C K 8K {
AK A KO

6.3 %*5>&(7)#BB%(56%DIN)*9  #FA?2($SC7()*(R)*6#:%6&(n
Y(7T%S5)#REBEH&=S# 7 ()% A(J %56 74 AN&E%>?2%F) C o * j *?*
T#9$% DSHOANE % (UGCBER W $E#&C MCAE (NHA()* BR?% 3% )9Y6)>%,

&*9)(A*p
. N Mission Planner/QGroundControl: «Vibration compensation ON»
«Yaw Imbalance XX %» = «Compass not healthy» «Bad Compass Health»
«Error compass variance» «GPS Glitch or Compass» «EKF variance»;

e - F -% - YIBE[X, Y, Z] )O 20;
e " *+#0O +# G D )H)d$ ' N
e # G- +3 N
. - + ) - , D
# 0O L
- " % E e ! )9 G +% AltHold;
E - +9 I' N
- "% - %8 " d ' + % P +# D '
I +' -N
- # % , 9 + ., 4+ E $ F 9
- + )* , 9D DH D F -8 ) E %
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- + 98" G +$% MtHold $ ) G

) )N
$ #-L % $ BE') - #) D{E# D +- %$ DE
$ X O# $ -, -+ ] "H
8.9, +# % #d I %0
6.3.1 %*5>&(7)#8B)*6#:%06&J%:?2%*F9)(A*p
. Mission Planner/QGroundControl: «Need Position Estimate. Compass
not healthy».
o
K - HF 8 A 8 B %$ $ E#- HF A8-8" 0 C
$ ! — % )9 0
6.4 (9&;$#&O6#TAIA=:=7?;6H#BMM? %6RE9)(A*p
. | Mission Planner/QGroundControl: «Battery low voltage»;
o - % $ DG DG 58
0 O L
- - %) $ "# DN
- % D, ' $ N
- + 98" " G +3 BlitHold $ ) G
) ) - + D- A80 G %- %$ $ - G#)9 'E I #
+ % - Fic$ )OO 9 N
- +F "G i D8" | - -2 [ $ D % )
# D - % '$ , G B" - i E G D# %
"% 9) ) LS FED4S P =#-'0
6.5 6A(RH#:>H#)W)GHT &*9)(A*p
e K + 03 , % RSSI ' F )O
70);
. ) O ,- "KE - HF $ D D d "&AO0
O L
- F - % *# G +% BTL;
- K$ # % $ )9 C ("&A ", # # (
D ) 00 N
-t B+ "KBF #- HF ' $ B $ #- HF- | N
- $ % + D DE %8" $ ' # H )9
0
6.6 #6% &PS->#9*<*#)*&#7 () *;
! GPSD D D ) F - , H e D
8" E! $ D)") # % )8 9JE )9 G % - $
# # D' $9% 0
6.6.1 .*9*J%5A#HBE&E%N IWQ)*U>&*%:)*&EI)(A*p
. | Mission Planner/QGroundControl: «GPS: No GPS»

«Unhealthy GPS signal»;

0 _-.=:.¢--:l -. )
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«A F $+ - (SatCount) 0,$ - ' BOOP D 9999,

o

- F -9% * #%% G GUIDED_NOGPS, +F
$ $ G# R\;($ - -G+ F D'% AE !# 8"
$ # G % , ! $ GPS, $ %'+D ) #) -
$ + Dead Reckoning (DR).

- D D' A — + oB" " G
+$ AltHold;

- K, | )9 $ ' # DO

6.6.2 #$(7?2%PPB55*56%:(:*, &*9)(A*p

. | Mission Planner/QGroundControl: «<Bad GPS Signal Health»
«Unhealthy GPS signal» «GPS Glitch»  «GPS Failsafe»;

o - HWDOP D, 0,9;

K + '- G - F $+ -

(Sat Count). O L

# $ - HF Sk $ G A , _0, - HF
$ # F# )*GPS, - ) I+ $ - - - +$ H
8" + D$ # DN

- %E - "3 )9 G +$ D
AltHold; E - %' # F ' B * - HF %G )E
' DI GPS (PosHold, RTL);

- %0 % %% $ N

-7 %0 9% + *G# B" E +D % $ - RSSI,
- )9# G ) % 70, F # % + F D' #

# 1 G ) $$ ($# '# 9 B! I ,8
G ! G !'$ # N

- $ D % G AltHold $ l'E - $$ $ - +' + ,80

6.6.3 #3:%)EPS5*56%:(:* iI5>=0*)Rj*9)(A*p

. N Mission Planner/QGroundControl: «<EKF Glitch» «GPS Failsafe»

«GPS Glitch or Compass» «EKF variance»  «GPS Yaw inconsistent»
«Bad AHRS»;

. G % - % G +F +H $$ ~ D _
+E ' *N

e - 4+ F - F $+ - (Sat Count);

.« - , G $ - 9) )E- 0# 0N

" D+ $ ;D

o 8" -+ B G # % 0

@) L
- " # $ - HF Sk $ G N , _Q - HF
$ # B )GPS,- ) 1+ ) % - - $° 8"

+ D$ # DN
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- %E - '$ )9 G +$ D
AltHold; E - %! N
-K$ # WE ' | $ * #D - B - HF D- "&AN
- # % , + E - + ) - F-8"
$ * #D - % 8 - 0o , - - G )
# +$ .8 # ., ' $-' ®S ' 1 D
" N
- % D9 G AltHold $% F-+ $
$ - Roll Pitch$ #)#+1 ! O + $ 8" N
- - 9 +F E HF %G +$% RTL, $ - GPS
. % )0
&*:%J()*% ,1 DE # G | «Cleared», ' F H H
$ #)#+1 9 9+ E-F # )* 0 ! $ +
EF + %0 )9 G $ O ,-0
6.7 6:#50 % & Tb(? **
" % 9 8" J ) D ES$
0 $ D )* - # 9% $ # H$ E , $ # G %
H %- $ $ ! < # ) $ -
: $ 0
(F2*<q 6:#50%&(TH0(2** )% %$2% DB D5 6dA*> (' (,
6:#50 % &) DRO(2** %:%$2%)3%BD567 *;
F?2%$%)%)*%, % # 1. $  + - +G HI 9 #)
$ D*EF % ! oD* G 45 =°C, X # )$ D
O *C 8" $ $ "# F+E $ # % , #
#+* $ L GH D) $ 9 G - D -
-$ D #)0 G , H# % [ D $ ' 0
$ D %# ) +$ HI * 2. , # $ 'O $
F D*E $ , D ! - X OH# + %0 % %8 "
# 1 9 +*+#0 ! - %ltHold.
GPS # D'O 3 )+ 8 50
$ Y # ), # DO
4. " D - +9 B
$ DG B80
5" # 8" +F G 0
& w& L 8" K S
" K KK8 & y 0 %0 " K "K e K &K K
K8 & %@ K y@ " S KO
%D5673#5?PC1#38" ), # D— " 8" (
", %
H @ %-$ + %# # F ' D#--+ + D $% 0
L&#9# THIB (A (, 9 1. ', 19 ! $ 3 #
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9 - % 9! ) -0
+ ,+ % B ) 2. " $ # $ % #
E #- G ) - +9 G +% AltHold
# 0% D !+ $$ "E )$ D
, H# % D E! E '- ! $
-, D- I G $ $ G D# + , - E
F % ) #- 0 $ $ ) G ) ) # 100 E
G # 1 ' E O
$ #-+ +F G O
3. $ + +G | H#+*
G +5 °C, )$ $ #+ +E $
, # 0
5($A™, # G#D 1. K$+ - +# DI ) $ -0
F $ # - G H # 2. $ + +G ! "H# 4+
-+, # DO # I+ YO +5 °C, G :
, H# %- 5 IE G [$ G ) ) # 100 E G
I % 9# + D# ! ' 0
$ D o 0 3. $ +  +G ! '#+* G
+5 | °C, NS # 9 %
$ #+ 9 |, # (
4. +F +*+#0 4D 9 #
1 +9 G +$ DAltHold,
$ $$ - )$
$@ #-t +F G O
%6%& |5, DE - )*| 1. - +9 G +$% AltHold.
- % '#+*$ )OO 15 d E|2. )$ %$ - D .9
F $ # -% )O + - % H o! D) )
cC '!'$s : H F % 25 0
# 9J+0G , H# %GBS 3. D# A8 8" 63 E
ground speed - % G D )$ DF % O+ $ )O
8" % $ 50%, $$ "
' a0 d ) $ 0% #-+ +F G O
% D % 0
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7. K

@ - 8" UAV <=>?7@ # 9 % W D* + D
.8 , $F D 9# $ # *# 1 0
7.1. A#&#58%?[6(
# $ $$ + | D D - %15 d 0
" X OH# - % -+ b +F +H
F - % - 9E *- -L
-$ , D )9 -EN
— + % , 9— VIBE[X, Y, Z];
- CJJ - %BE ... Fd- ]¥fficiency).
+F +G D #+HI * F € *
$ L
-3$ # G %' F -, 220 N
-' F : 9% [X,Y, 7] , 30,
- #+ D' %- % c 8" %H %O D +'-
+$ D , c )** - -0
7.2. &#S#?'*6%?\)#BB]6(
$ # G % $% c 8™ I+ D % #+HI J - )L
$ - % E-HF DI''$ ))E $ ' 9 ! +'- E
F D - %A8E- F - $ 9 D#- ABE $ +
-+G HI 9 #)0 # ) *+ D% ¢ E ) 200 E$
$ %' A 885000 “.FEI +i= '] 24 -1 Bb $ +  H+*
+5° # /41 - 5 d F D # G % %
c 8" $ # : 9.
(F?*<Q. &#$#?'*6%?\)HH\6 ( 7

O(7*5*:#56" & (556#;)**55%*r5 =J[6#:
T#HO7&(CU)SAHEHSE? [§E> (& (6(,

D , D$ v
- $ - $ c, /
5 10 15 20
10 64* 34 20 16
15 86* 50 33 25
20 128* 66* 44 33
25 160* 83* 55* 41
*x _ " )O + )* - - ( * F _ k% - _E|
#0413, ' $ | (! -3 8" # $ G# 9
" D#- A8O
Y, )9 # E0$ G - 8" + F D D
# D# - ! D DO B % )P c -
G 10 d + %O # % Poc $ H - %H-15 d °

N _-.=:.¢--:l -. )
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7.3. (A5*:(2\)($(?\)#5608&d&=6(

- % D# % % O + E +H G $ # ’WB" E
$ # D #H +$ 9 - %HAB8E - %K c -+ | " F
$ , D I - E ' D D' + ¥ c O
- 9% , D D D B D 9 F 9 ' D D
' I+ - # ! E D$ # D H +I
9% 9 I +'- - % 9 0 +F | + F B * H
+ - )9 * #C ! ASH + % O - % +H % $0o
$$ K0 )y J - )E ) I+ + F %- $ : DL
- F )9 $ )) N
-$ )O B ' D! +'- $ E N
-+ 4+ % CJJ - D - 3 c N
- +# F )9, - ) )% ¢ N
- 0O ,- 9- $ $ 9 E F
)0 ) ' F D - $#b E '+ $ # % $ )O H
# $+ 9! +'- + H+ -+0
& D$ # % B D$ c 9 G $ %' %
F) ' F D - % 9% % $ c '
- $ ,D ! - B #c ) | 10. F ~F E
) $ 200 E - %bA8— 85000 ..FES$ + "H+*
+5°# /4% bo+'- T 924 -0
(F?2*<@0. E(7*5*:1#560A5*:1(2\)#B(2\)#56(&d&=6( n 5
=J[6#HI#HOT&(CUNBBAHLHEER[6(>H6&%F ?; % HAR #
- - % F % %0 +, -,
$ : D N $ c, /
10 12 13 14 15 16 17 18 19 20
140 9 10 11 12 13 14 15 16 17 17
150 8 10 11 11 12 13 14 15 16 16
160 8 9 10 11 11 12 13 14 15 15
170 7 9 9 10 11 12 12 13 14 14
180 7 8 9 10 10 11 12 12 13 14
190 6 8 8 9 10 10 11 12 12 13
200 6 7 8 9 9 10 10 11 12 12
210 6 7 8 8 9 9 10 10 11 12
220 6 7 7 8 8 9 9 10 11 11
230 5 6 7 7 8 9 9 10 10 11
240 5 6 7 7 8 8 9 9 10 10
250 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10
260 5 6 6 7 7 8 8 8 9 9
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- - )9 -$ , D D D # ) v H#$
+F ) G )* 9E)' )*$ ) E E
) J)E % + ) ' +'- 0
- - $ , D 200 # 220 D DH $ # % ) ,+H
! DE$ - %-+ # % +H $ )O 9 | +'-
c ! 8" O
, 108 # ) F Y# )E ) I+ F % D
J- F -8% - 9 D % 1$ c $9% 0
'$ D % , -EF ) # $ : -
%$ # ¥70-190 O
& D, $ F 0 I CJJ - *# ), % -+H - %
$ B - 9 - %8 " ,) EF % , D )9 -0
$ E$ 170 - %% $ 15 d E$ 180 - % 20
d 0O# % -+ F D 6%, - Y-, F 30%,F )! # F-
' DC I CJJ - " 0# G F- EI#9% ) 9% -
$ )OO % - $ 8" EC ! CJJ - %
G DO E$ G cC !'CJJ - $ *#
,) D ' D#- AS8E $9% G $ # % %O D 0
w KL AK & y %0 8 " AK K 7T"K e 8" AE
z K8 %o K AK K %00 | K % 8y KK KADO
(F2*<IL. E(7*5*: #56A5%; (?\) A0 2\)#560&d&=6( n 5=J[6#
T#OT7&(CYRCSAHEH FEF6&(,
- % - % @ % %0 +, -
5 d 21, L 9 % |
24, $ $+ )9 # +°
K5 d#10 d 17, , - 9 $# |
18, $ $+ )9 # +
K10 d # 15 d 14, - 9  $# |
16, $ $+ )9 # +
K15 d # 20 d +- ) *+ D* - #+ DO
+F I )$ D$ $ +H
% G)$ # D
& 10 15-20- !
8 20 d s
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7.4. (9&:%

- #+ % # $+ $ DG # Db #-8" %
$ %' # +*A8 D 55,8 EF + 03,1 # +DF 9-+0
#+ ' DG % A8 G no3]1 DF 9-RE,) * % + AS8O
L "K "~ K YW %@ A8 %o
L yw w 558 Kw " A "K y
KA & EA A & E A"K 8" 0

N/ _-.=:.¢--:l -. )
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8.1. #)*6#&0=)A<*WDDVR

J¥ - ®VR +G ' ) '+ % )- E |
, 9 A82-3F $ ,DC ! H+ , +- 9
D # % )$ ¢ E -G$ ## G '$ % # )9

DVR G # )*OSD.

8.1.1. (56 & # DOSP-

T, # %HE - 9 ) #+ D ! ! # $ -9 %
# ) G#+ , 9 $ #- HF -)$ H AS8E'! "# B8.3.2.
K- 9 - #-€onfigl 3) $ 9# Onboard OSD 2.
* 9 - ), - #-4Screen 1» 3.
1 3 5
2 6
SR eRI] 1S -
0 oA g O I mmamEL AP Ca o T IR
LLF 9
ViCILLIN HH
B3ia
¥l 'S 00
iepe BOL,
s o
+ 73. # - - OSD Mission Planner
1-3—, ) H N
4-" % ), C osb—C $ -# +% )€ E )
G , " % C- J+ - DVR,;
5-" - I C C- $ D D $D - $+ - # N
6 - Write customization — $ % 9 % ) 9- 8" N
7 - OSD/Telemetry Slots Config — ! +'-! 9- J '+ $ )9

- 8" N

N - :¢._ : " "
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8 - Refresh— F ) -+ *$ '$ I - 8" # D
$ - $ % L+ T 1+ 0
9 - K - % ' D -
* y*x o 9 $ #)#+1 9
- J '+ N
10-K- F % )% $ G )*$ - 9m(# )*0
" #- HF J+ - VR - 'b +% D # D
$ 1% H , [RCA - RCA a7z) # D$ +F D, G D ! !
# 9- ) - A8- J !+  3S.

8.1.2. &#5:#EBR>?2#7*9*#]\HPat
- HF J+ - 9DPVR, G - $-+$ DE $ %
F L% $ - om(# ) $ 0 10 - #+ )9
, om(# )% +% 8" $ - + - 74,
6 i 8 9 10 11

»13 wel02 32° *.93
STABE w CA 1723 "
f S R Wt IIUE .
3 o R
2 RS R 14
1 16 15
+ 74.,,m(" F D $ G )*# - 8" UAS Run MAX

1. $ DG A88" E O
2. -% : 3"
3.

-+ #+E&
- +G , )* ,I 9ZE $ «Compass calibration
complete».
4. - 98" % ' E- dFO
5. - )9 G +$% B" 0
6.A F # +$)%+ - 0
7. ' % DF % D

A _-.=:.¢--:l -. )
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9. $ % 9 -0

10. - WP D # CcEO

11. - % F $ ! i I (RSSI), %.
12. - % D " EdO

13. ) 8" #' 9EO

14. ! ' G(pitch), °.

15. ! - (roll), °.

16. *H# - A88" E ..FO

8.13. (56&#DNG6H#GL(?#PH#TFP#N#57;9*

+F + D ! I # ! J+ - OVR
)$ #+HI # 9 DL
-+, # E - $ ) #+ D ! 9 # D' # )
G#+ , 9 $ #- HF -) F -8 D Q7))
- "K 7 E ) K " A {z h VTX
K K K K & K SD 024) "K Kw A 8 A{z K
-9 $ %' QGC $ %' F VTX_ENABLE 4 ge), 1#1

—VTX - HF B—VIX )- HF 0
# $ (% G + + + $E % -

$ # F ! ! # $ = # D VRX $
- 8" VIX K, + 91 # 1G|) % # - 0
-+ 9 - # D VRX , G D # #)
# - | Cr= 2 ar).
K$ # - $ - VTX ! ! # MP.
* HMP $ 9# - #-€0ONFIG a5), - #-Full
Parameter List. 9#  $ VTX_ CHANNEL F '$ - F o '#

DATA  FLAN SETUP CONFIG

fa | Value | Default | Lnits | Options

ill| Name
h R .
VTX_CHANMEL Video Transmitter Channel

GeoFence

Basic Tuning
Extended Tuning
Onboard OSD
MAVFip

User Params

+ 75."+ %% Y¥TX_CHANNEL

K$ # - ! ! # VTX QGC. * + |
G " F QGC @6), - 9 - #-+
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Vehicle Configuration,! # ), Parameters 1, $ Search2 # vix. -
VTX CHANNEL $ -+1 " F # +G I- 0

OGroundControl ¥OOGroundControl

Back < %Q Vehicle Setup

Q !
\ Plan Flight

& Analyze Tools

Flight Meodés | 5 2
auﬂ Vehicle Configuration . 3
k \\‘k_ VT 1380

4
Application Settings
+. 76."+.%9$ ¥TX_CHANNEL QGC
1-  H Parameters, 2+ ~Search,3 -, F - $ I - VTX rod
# E-" - HF % HF \OIX I ! # 0
F , = Value = G - I - (0-7), - )9
+ F L

0-1080 N

1-1120 N

2—-1160 N

3-1200 N

4-1240 N

5-1280 N

6-1320 N

7-1360 O

A )2 (1160 E3 (1200 4 (1240 ‘# HS$ * ,
Xg;;( ) 0 '# 3.24),F $ # -+ %0 H F $+ - E
# +3$ )% DB ! 0% %' +- ) *- D, ) *

9 ) - 9% # CJ - #+ DO +

% )* O 9% c * # $+ - PE- %-+

F ! , 9- F - % # 90
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-17.A $-% - HF

- - +0- # D (VRX).
D $ G D E$ %'+ -D$- 3
- +0- # D $E C - 1 # , G FE - HF
+ 1 D D # $ ; $ - 9% - G#H ! G D D D
Y, G D # ! J+ - DVR.
- $ - (VTX ! ! # 0
G ' % - # D E ,* #
' % ! UINS T & #1018 VIX CHANNEL + % F
O#7 , Value @8), G ®nter - $-Write Params $ % 0

1 Defatlt l Lirits J Options Load from file
FALLY
o .
Refresh Params

81lA4. E(>*5)(?#P#T7TZ#PHNEA(&6=:;6*
% - +$ D +HI 9 J+ - DVR.
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&*:%J()*%  $ $ %' i $ D F
#

J + DN 9 H DG)# )E ,* '# %'  +H
- $ HO
' # 9% H 2! +$$) $ -E# ' *— # D
+$ D # ! OVR). z ,) F %B$ % # J
G E ,*# G % $-9O6K @9). DVR , H,
J9 E - DVR G $ ' # D# 0 G
$ # J+ - I +$%) $ DVR.

IepeMimeHHA Kypcopa BTOpy

ITinTBepmxeHHA BHGOPY/
BiATBOpPe HHA/3YIIHHKA \
Bxin/BHXiO

ITepemimeHHs Kypcopa BHH3
+ 7199A $-+9% DVR

Bxin/puxin

4 METIIO/ T TMEEE0 3 PeKHMY BiATBOPEeHHA BiJle0

8.15. *56% FA&%:F2*&# U2 HPHTEPHNO#5*P) (2 (

| ' Te [BA V) 8" . $F J L
', G # +%  %- 3 HI 9 # - Y
$ *F | #g =lo s + 9 "G 0" #F
# 8" $  *# % % 9 # G- 90
#56(83*56%:C
- - $ # F 8§ # $ - )
8" EOJ+ ! $ # VIX 1 # N
-# -, 3 - B )9 # D #E- # +
1 )9 # $ # O J )9 # ! . %
+ 9 $ 0
' G $ #- HF - %-$ # F -- # 4+
$ -+0# - D D DL
« 9 #o# -, — - HF N
' )9 # o# # -, — % #o- # - )0
F&(FH#B6RN(M=:2%))BYP)(?2#7,
! ) # - # D, $F H F -
# $ -%$ - - )* g v , I E # G-#
- %-*# &D , % 9, ) - - #+ DL
-$ - #) %O +8" E', ! $D 9N

N _-.=:.¢--:l -.. )
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- % % ) - , # - ., 0

+F $ D D . % + 9 $ $
Lo # % )9 # o5 - )
- , DO
8.2. JA*FPV-
\e( F- | ) wA(# $ e 1280x720 $ - 9OE
0 43 41 s )9 $ - ,b# D
L) # o+ 4 $ -E ' +D$ $+ -- # .G D
Y, G D + D* , I "O+ I - D' 0 ! D$ H
+ | D D $ | % H- - +9% D E$ C + O -
G ' D %E DF- O
! $ # D --+ + D 18650, -G % ' G % %F -
$ I D# |+ 9 O *28-3S 9(% ) *
--+ + D OD#- + I --+ + D + | D 2] " 'b )
USB-C DC IN, F , IF C- % + H$ ) * + D %OF - H
JODVR,' $ ) HI 9 # - + D 0
HEPH#6HAAGE>#2\0#7 ()*U,
‘ ) ) :Z ( 'b.)4_ @) F- 0 %
# + DG + H H18650 $#- HEF $ " D# + 9
, 9(% +H H2S-6S F “'b "USB DCIN. " # G 9

- $-8 DF-1 F 2 B ,)- HF pe( F- 0

+ -80., ) +% Pe( F-
1—A $-% DF- D E— A $- ! H d o < T€acking
(HT),3— A - +$ 5 AAZE—:Z ( 'b )B—A $-'$ (REC)
d +# D# J 9 66— A - +3 DG AT E—" DC (5,5%x2,1
BB— .E5( $ Head Tracker, 9 —' usBCc# D D#- $ O - B — # D

;m(- YE— e( * #d )*12E- * #HDMI # Db #- HF -D + ,+-+0

_..=:¢-.:l -. "
[MoxepTBOBaTL Ha pycckyto NMobeay '. 4oy
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CF#&* (> (9 () (?(>&(TBDHOP=?;6#&]j,

& D8" UAV <=>?7@ ), # $ - + 1 D D
$ ! VLinkApp, - D $ # + )  $ )
# D E E $% 0# 0 '# 3.6.

CFH#&%N'*: #IP % TAH? %5 A#],
-+ A 6,F ,)), % G L
G ) RF Normal, RF Racing RF Third-Party 8" UAV <=>?7@

$ %'+H D $ # G - $ B - %-0 ) )
|[\e( F- #H+ % - "# 9 ) $ # ! 8" O
# I $ # D ' $ %' G L
—~AVIN— C G E )9 ) # ! # +HI !
*#$$ o+ # HO
—HDMIN— C G E )9) # # + ,+- FPV-
F-, ' # B #- HF HDMI - + [ +-+0
— Playback —$ # J 9 'E$ )* - $ D O
S&(T7T?2% )6 >&#*97 % BBN&Y %) )TIS % # O (OXREF' * :Playback.
"L+ A A3 # D), # J 9 IND- HF D# J 9 !
$ - G A A3 " - + A
6 # D '+ - - # J 9 O D $ ' # D# J 9
$ - + AA3, F )% % # $ # "#0 G - $-+
! H2# D)*# ' # J 9 0G - $-+H# D# J 9
SH# Dr# D# J 9 O
*56%: ) #%B)U>&(TB)H#H>A(],
G - - - -+ ! H2 # D* # ) #
! HO& D ! $ + HS$ -+ A A3, # D
$ # G# D $+ - ! H G A" A3.
DVR i?%7RQ)#>A(],
# S % J+ - ' $ # J 9 - +$ D #+
J %c FAT32, F ) %- - $ DO DC !
- - G - $-+ ! H2,$ -+ A A3 $ 9# -%+ - +
Settings ¢ Format SD, G A A3 # Db # G# JD D
- )%$ D A - ) G - $- ! H2 )9# '
HO
A $-'$ # J 9 REC)5 )$ D # # J+ - L
'S+ - -+ # '$ 0 '$ # J9) * DH D
- # - H264 - $ D - %B2 8E* #DI1 9 - $ - 8" AO
$ ) %G - - G "RF, - $ , F AVIN, $ C +%
D "G * % # B !# $ %'+ O 9 F -
! 0
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K$ DAuUtoREC $ #+ # D F -1 F "%

# ! E!'# F-J - +H ! F 0% % # G H *$ E
$- % c- $- 9REC 5. & D - $ AutoREC
- - G - $-+ ! H2,$ -+ A A3 $ 9# -%$+ - +
Settings* DVR Settings Record Settings, ' G A A3, F ,) 9

HO" - + AA3 #  $ AutoREC G A A3, ), ON.
A - ) G - $- ! H2 )9# ‘ H

* ‘ DO

K$ D - F -9 $ $ # ' F #D$ ' $ )* )*
J 9 # D D * & D - $ - F -9
"% ¥ O# - HF %+ - Hoop Record HDVR Settings  Record
Settings, $ G H Settings.
# J 9 G ) % F - ‘# - %-J 9
$ # G %  5%19, 20 30 + E +H G '"# %% + F H
30 0O& D'# D$ # G % # ' $ X O# - %

J+ - HSegment Length  File Length H DVR Settings Record Settings,
* #DI D HSettings.

K$ [Rudio REC $ ' D - HF %+-%$ ' $ # J 9 NC
+F - + $ ) D %- # $ -E + % O ' J 9 & D
- $ Audio REC X OH# - HF %+ - HAudio Record H
DVR Settings  Record Settings, $ G H Settings.
" "9 - HF  $ D$ # B9 G ,) %3$ G#c E
$ C 6 % % $ % +F +4 #)- HF F -
' 9 --+ + D 0
E(&;$A(
F- ' D# )9 #H+ %E G ), % D#-F USB-
'b TypeC F ' 'b DC.A!# F-$ H B 'H, 9 'b E -
DC, - TypeC, O 9 F -3 D -G' DG + HH H
18650.
' , G 9 '$ D9, H, '$ D
D#- 0

8.3. (56&#DA(

J+ - #G 9 - & - HF D $ '+ - # D-
$ "F H F - # D +HI !- +$ D0)9
I +3 D #+ $ D' % +G - +E - )9 +G
- # 0
" # F X OH# $ # % - E )9 - + D
-+ G % ) ! +$ BEODC ! - HF "&AEG
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- $-2 81) o# H -"&§AE G - $-MDL.

+ -8lL. A $- "&AE # 9 ) !
+$ o1 -" )9 '+ D - b - - )0
$ #+ $ R D! +$ D $ ' )
J+ - $ ! '+ D - ,bo- - ) S1 $ '+ -E
"# 9 )9+ $ K F D $ # b Eb D' -
$ + 1+ D +- b - - )0
9# H OUTPUTS 1 @2), G C- "&AS$ - ! 2.
-+ 3 )9 !+ D - b - - )s1 ®1). -
, ' E$ # -+ HE - 9’ DH DJ ) " F B- C
% E - +$ D' '+ D 0
+ -82. J 9 H Outputs
1- H Outputs, 2 — - - HOutputs,3— 9 % !- 0
$ $ )9 '+ D - b - - )s1 81)
+$ D % ) - 3 82).

114



" F% )9% '+ -E ' # 9 )9 +% @Bl1l), # D
- - b - - )0& DC ! - 9 H MIXES 1 33),
" F 2 C- "&AO
9# +HI 9 E # $ C % 9 0
+ -83. J 9 H Mixes
1- H Mixes, 2 =" - | H Mixes.
G -+ $ % I- 0 - G Edit 1
a4).
+ 84. # H Mixes»
1- H Edit.
+ -85. J 9 H Edit
1- H Source.
G H Source 1 85) C- "&AO0 )9% '+ -E
# 9 )9+ $ 8@1),F ) - %! K, ' F
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$ '+ - F -$D D $ - ! +$ D C- "&AO

), )9 ! +$ D$ -0
G - $-+ (RTN), F ,))9 H Edit, ' | "# D
)* # ' H -"&AO0
! % "+ % $ #+ YEDC | 9# H OUTPUTS 1 0
82), G C- "&A $ - | +2. " )9 $ '+ -E
' #9 )9 +$ ®B1), - %-$ G 90 ' F D
- % I- ' DH BJ+ - D' F - - 0
G - -+ (RTN) # D)* # ' HOUTPUTS.
R WE ! C- "&A' F D % !- ' DH D
$ $ I ' F '$ '+ -E -G # % + - -
" F D+ - 0

#556 ()#7?B)FTHSE5A(B6&# %A,
+F , D O,F ! 0O % 9- - #+ D
W  +I8 O -*&A ' 9-$ @ DC !' 1o+
$ O -9 - $%HS$ ) -L

)- HF "&A ' - - +$ D E$ G +H G O9F
"&AK J +9- + D 0" * +9 * $ O - 90
$O0 $$- J9)$ O - - +$ D O
% -+ "&A - HF 10

" %' F D - 9 )- 3 9 ®0) C- "&A
- *101 Ail, 02 Ele, 03 Thr, 04 Rud. ' F D¢ G ) D % B HO
L#E % $ % - - +$ D& A
J+ - % ) ' F - 0" F - 9% #
-, -+"&A '#  3.3.3.2

&* % J()*% K, $ O - #+ S # % %-
$ #! ) $ 0
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8.4.E(:%W#F52="*7(P#6 (56%D «»

8" UAV <=>7?@ - # - $ I $ F ) # ! X9
Plus» $ $ G ) $ D | DCW CCW @6). & !

# 1 $ $ G )$ # ! E $ # 4+l O | $ G
# | $ $ G ! % 087), F , $F - $ H
-+ DI | -+ - % 90

+ -86. - - # 8X9 Plus»
+ -87. $ G # | 8X9 Plus»
# | CW + B $ 9 - - 9CW,
# o CCW + H D$ - - 9CCWwW @8). A G# P
# G % # F)~* - -$ J D @9).
L " g y ) h K"
" ~ K A K AK " ~ K K 0
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AK

$ gw CCwW

88. -
gwW CCW $
9% D' $
D$ ' - -
% D )9
K Ky ~K
8 K y
K8K "K {
c $ # D
D % " D!
‘0
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+F$ G# DD) # 9 $ # 1 (CW  CCw)
9(:%)9H#$?2% »G&(?#>(56%DH#67 %6567 =(RA%DH 7 A # DBS).

+F ' +# I - +F Do9- - $ D $ # $+ - @
G)9$ # ! - % ) F - $ 'G! -9 0#!
)$ D % - E',.!D$ G# 3 - ) - % )
C 0
"H G )* S 9+# - L o, |
J - - $ G )T 0$ + 9 -F ,) - -
$ 1 % *+ $ ' o+ 09, $ 19 *
| #-95 *  %H $ A $ $ 9 +I D D )
$ %' J - "%,)" - $ - " ! E
- )9 #+ % - 9 '%,)(1 - EF ,)$ !
C L 4F J - $ # ® 9% 0
K | C-$ + ' 9 — #D$ # | D, # D
$ 9% + 9 $ + - +G HI9 #) - #+ D
,C,) % ,F $ @ * $ 9 - 9 '-9 4 o+
) )* HI 'F) 0

85 F52="*7()*%I()*9: A2 ($C7(P=I%D

"%, + @) - $ D * ' - #) D +F 9E
J- +HI*$ ED' % #+ %) - "%,)' - $ -
" ! Q # | $ ' % , - $ 9IE
G $ - 9' DG-# | 9 # G- * "+0 HO
, )% * F - +, +G ¥ G ))$ D % D+ D O
8.6. F52="*7()*%I()*9: bF &HBU & T#>&NTH#S$#7T
$ #)$# G ,D' % B - . 9 '-9
'~ $ - 0, )$ , +G H G))$ D% D!+D 9 E
-G$ -G#!$ c ! - $ '#9 $) E | .
$ +0 ,H# C ! | D$ #c-$ )O + 4
+ F - - ) * ', 0
" H+ - 9" G%- )# DO - $  # - 9
-9 '$ 9% ) $ % 9 % F- 90 +F
$ D DG I # % % G% O - % 9 # # D
, $ F D, # ! - %G D rr, 0

8.7. AS>?=(6(2%5I1#9((AA=:=?,6# &) HD& %)% D
K C-$%$ + A8 ' 9 — + % 8"
--++D ) '-9 % + 9E F D $ + A8# G ,) %
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G+t & Db ## G D$ + JA8 )O+5 1t $ + 9 %
- +G HI 9 #)$ #' $ DH D#+HI )L
o * % $ % A8 F > *

+
* $ %' *% F - Cc - F -1 - $ - )E
! % )C ) $ o | F - N
. - + o+ D * G# DAS8 =) #Er U1 )0
8.71. &(7*?0(&;$A1&()%)™*;
D#- # G +1 D % ® # , H# $ $ +
- +G HI 9 #) +5°C # +40 °C. $ | D DG 98 '+$
$ ¢ E ,*# # G# % D * G# (B $ + ) G 40 °C.
$ DG D' D#- # G $ )OO %2 DF 9-40
, $ F G , ) ' D# '+ 9 Charge ' D#- $N ' D#-
C G $ # G D # ! $ DG B F -
$ - DO
L y& K K "K 5 0 90)
K8y " K &K w 8% © K "8 LIPO4.20.

@ A8 # G + D % D+* E + $ I E
o $ D)* F)* +F 9 F - $ 0AS8 # G )
* % D $ %H DG $ H ' DG D

- #+ )H % D## D D D 40-60%,- '# $ DG
D 3,8-3,85 DF 9-£N , $ F G , ) ' D# !
+ 9 Storage G * D O
G , )" D# I+
+ % F b
' A8 9- %
DF 9-+ 42 0
&*:%J()*% # $ %' G Manager #+ $ %
* F -+H -+ H A80 - - ) I F D!+% D %
+ , " $ % 0
L " S y @ ~ A8 8 Kz AK
K yE " K w K & 0
8.7.2. %D5675?2=J([(%OP#&()*;

1. "G # # ‘b )$ DE, ' D
- - I DI C 0

2. & D+0O DS %'+9+* & - ! +0 Y D,
$ # ' F )@D+0O0 D'! 9 0

9 Manager +$ "' D# $°' D
$ DG H -+' D# % H+ % O
$

# J F - : D $ E D# 41
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3. $ %'+9 #+KE G +$ % - H + %

4.8 G# ® ! $ | DE) DAS D¢) O
5. ', 19 #)* DB) —$ ) D - E)O
8.8.E(&:;$)#%6&#DBET# 6-14S
# F ' D#- #+ % )
"'D# 1+ 9 0 +' D# ! -EG - $-4Current O

90) $ +$ D! - (I Iy, - - +$ #- HF A8# D
$ #' D#-0 #+ D$ )O % F 15 0 ), G ' D#-

$ 1%H $-2 Mode. Charge # Db 9' D#- A8Btorage — D#-
A8# D DO

+HI 1

+ 90.A )' D#- E$ ) C )+ $

1-A $-Current# D' D )' D# ! -R—-A $-Mode# D), G
D#-3E A $- - HF D )- HF D D#-4E " % 'b # DB #- HF D
A8E -" E , G HI $ ASBE-" % D#- 5 DC- , G D
$ $ I - B-" % D#- S DC- , G - 9
Io- 0
- $ - 8% A% DH BR8 $14S, $ DG - G# OF 9-
G $ )O %2 0" #' D#- 9 % HE $ 5
$ AB8LiP04.20. +F D ,* # ' % $
I # G +# G 9- $-1 2. " D9
G # $ D D' F DiPo4.20.
L X K A " A8720e/0.5%0e/0/4 "aoe/0/5
&K"" A YyE "K AK "A" K & { AK z K
yw 4,35 EA4,40 4,45 " E z K" & A

Y&A E % @K& AA" "y K Ky K w % "
K K K 0

" #- HF  $ # ' - $ - 8"8A- % # 9% " D# |
+ 9 D#- HF ) $ # A8 - +HI $ # E

D D# )+ 9
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+ )* ' D# + 9 0 #- HF F)9$ #E

, H# D HS$ ' 'b *O # 9 $ " D# + 9
- HF % - HF %! " # B 0
G +# G 9- $-43 +HI ! - # $ D
- ! ! # - E # % + F ' D#-0
D' D#- C- " D# ! + 9 $ F # L +H#H+
, G %#D J )* C- $ A8 $ ' D#-
Q1).
+ 91. A )' D#- ASE*$ ) C ) # -
1- $ A8E- - $ )9' D#E.BEK,I $ DG ASEH- -' D#-
-" # G % '%D#- EBB- $ DG - G# DF 9-A80
"o O ' D#- # # $ # 9 ' D )E
" D# + 9 $# ' +- 9 | 0
& Db +# % § - | D D#- H, C & G
+# G 9- $-38 +HI - 0

89. (?*F&H#TAP)*6#:%6G&%: #G\U»

A , -+ | ,H# )$ D % e ) $
$ D D ,I 9 «Bad Compass Health» «Error compass variance»
$ ! Mission Planner  QGroundControl.
" F -, - #H ) S % #+HI:
K # 'b )QS101 4 $ D8 " ASE )

- HF $ $$ - 9 -)O-+ #+ D# ' $ (DVR)15 Q).
K # ‘b $ D (- - )9! ;o 9% # -
(gimbal) 2 092), F JXOH # D$ # | D! $ !
$ G# D D- , - ! 0

&*:%J()*% HF D ;o D$ # - ,+# $) %

, W G E $ # - c¢c$ ! +'- G ) %)* #'

DO
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+  92. $ G ‘b $ b #

1— #+ %WVR, 2— 'b $ D (- - )o . 9% #
(gimbal)
# % $ F)F * ! , : +H$ # -+
-)O-+ $ ' +H +# DI ) * * F - % G# 90
G $ tJ - +9 # | B - $ $
DG- - +Hl +F 0- HF 8" E # 'b )QS10 1
a4) $ 8" A80
" -, - $3 $ 1% HMission Planner F $ #+ +E
$ 9#D - #-4SETUP» 93).
+ 93 $ G - #-«SETUP»
+ 94, $ G - #-«Compass»
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" 9# - #-«Mandatory Hardware» ®4) # G
- #-4«Compass».

- # G , G % D E* #DI 9 $$
$# G I 9 , - — F ®5). & D F !
- , - G - $-+Start», $ F ! 8" $ # B 9 | E
# % +HI O $$ - - , -0
+ 95. $ G - $- «Start»
" # | 8" , D' %+, # BE+ $ $ ,
F - # + E 0$0"0D ! )* $ *
F - *$ # G $ - F 9- , - EO ,-

- $ $ ., % $ ¢ O
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+ 9. ,*# )$ G B" D- ., - |
A -+ #+ )$ D %$  1%H# +*$

$+ $ # % ! | DB8" S+ GH 99X Y, 2)
360° —$ # ' — $ D , $ D* 6). |
#+ $ # G S ! 'S DO- )- , - (97-98%). +F
+$0 " O D , -8" # GS$# % )9 +- 91 E
-G - - H # G $D % DI

«Compass calibration successful. Please reboot the autopilot to apply changes».
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G - $-+"KA— ! % $ '+ $% E- HF $

8" E ‘b # 'b )QS101 Q4) $ D$$ A80
" -, - $% $ 1% HQGroundControl ,* # -) %
H «Vehicle Setup» ®7), $ 9 - #-+«Sensors», ), %
«Compass».
& D F - , - G - $-+"KA_ & F ! 8" $ #
'+ 9 ! B # G# HI!9 % $ #+ 0
+ 97. $ G - #-«Compass» QGC
A, - )$ D #®+ D$ E-$ 0
O * OF QGC " $ D # - $ D D-
| ,+ % O O -, - 08).
+ 98. $ G - #-«Compass» QGC
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& D * D # )* $ - G + $-
«Reboot Vehicle».

D % $ F))g > | , ' ' $ # -)O-+
$ ' 9 - YO " #- HF % 'b $ D (- - )9
! , ' I'$ # (gimbal) 2 92). - HF % 8" $+
$ #- HF Db QS101 adH# b # G D, )O
8.10. (?*F&HTA&HT);
" 9# - #-«Setup» Q9), " - #-<«Mandatory Hardware»
# G - # - «Accel Calibration».
: 8" ! ‘ % +$ * %)E D9 ! $ + HO
G - $ - «Calibrate Level».

+ 99." D# $ * G# P H # - $- «Calibrate Level»

& G# % ' D + - $-

«Completed» ( . 100), F $ # G#
O -, -+ s , O

+ -100. $ G , 1 D«Completed»
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8.11. #>&;'%) €S *#8&%6&()5B;6#&E»

# D # G , % # +! 8" $ =
' ) $3 )9 8" $ I, +G D E-
D' + D F - $ - HF DE %$ D %
#+HI >&*9)(CA*
— VLinkApp $ [Receiver/Transmitter H D - ) )
- ) E
— Mission Planner + + D , $ F J'F -1
# DE .,* # )% % $ DG +F +HO
F%3$*6:%5\
- F + ,+- "&AS$ #- HF )YG#+ , 9 $ I1%H;~(-, D O
15) - G#)9' *$ #- HF-- +0-9% D # D -, D
Ethernet;
-F , -% D # D 8" $ #- HF -) A8N
- F -, % , - $ D # D $ #- HF -
# D + N
-F - $-% D, - - HF N
- # ) "&A G#+ , 9N E # *
"#
3.4;
- "G # D' E E B C R
3.2.5.
‘# D % $ F)d+ D! , !
$ # 0
K O % 1 Q01l)- )O- # D 2
F ) 2 Q02)- )O- #+ DJ 9 D'1
+ -101. & G )O-, - # D
1- - $ D)O-, - # D 2EA )O- # D E
3 - A $- RESET #+ Dsine.link # D, 4 - #+ % sine.link
# D 5E ) # - )0
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+ -102. & G )O- #+ D J 9 D'
1-A)O- #+ DJ 9 D'E- - $ D)O- #+DJ 9 D' E-
A $-RESET #+ Binelink - $+ 8" E4- #+ %nelink - $+ 8" 0
8.11.1. #>&;'%)5%# :#G\ Q) #>MRESET.

1. G - $-RESET3 a01) #+ sinelink # D
4 +# G 9 F 3 & D ! G $ %' O ! 1,5 '
- $ - 8" OA I# # #5 F + ! %E ' F [E
- D G $ DG DrF %0
" cC ! G - $-RESET 3 ao2) 3 #+ sine.link
- $+ 8" 4, -G # ' D 9 # - 0} G D $-
RESET # D JYOH# F 30 -+ # G % $-+
- $+ 8" O
L z W RESET K&
& K y K K % "K vy K ~ MASTER), "K K
K&" 8" K = SLAVE). N , K
"K & K " K Kw " A K "E z K 8"
"K 8y A A y K z "K A {z
K Kw K ~ "y Ay &S @ K ”
& K y K KO0
& G# %t- 1] $$ — C ,+# # % %

+ $ 0O $ DG 0
HYB&H#DBWH>& ;"' %.)*;

! % # $ 1% H &AL
- $ )9 '+ D - b - - )s1 @4),
+, # %E $ D- 13 01) # G D
- # 0
— # $ # * % SC @4) $ G ,D_0
-" F # G 9 - $- ), “ES$ G D G# 9 $-
$ # "3 - HF % * ' : SH, +, # %E
+HI  * )Yy, 17 Q) , ) HO
, 3 D #+ % J 9 D"E' - $
+HI - 8 0
8.11.2. #>&;'%)5%#:#G\U LinkApp.
, +8$ #+ + #+ )$ D % +F E $ #)#+1 9 #
$ ! #+ Sne.link # D 4 ao1) - F Slave,
#+ %
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sinellink - $+ 8" 4 Q02) —- -Master,F D D D# - -

$ #)#+I * - + , F9 J I+ 0
" #- HF + 1 9-, %Type C + ,+- - #+ Hsine.link
# D 4 ao01).
WKL&Y"K&A {z Yy K KK % K&y K8@K& K
"K 7 K © 7 K K — TYPE-C.
$+ " K LinkApp-widgets, + + ,+- AO
" % # - HS$ #% Slave RX (Receive —$ - L
+F $ DG )*H#E+ B - tH# - 90 G - $-+Parl 0
103) $ * +1 +C- E G $ D O+H- D$-«Pair Over
The Air».

F 30 -+ # cC ! G - $-RESET3 Q01) #+
sinellink - $+ 8" 4 +# G 9c¢c F 3 0& DG D$ %'+9
@) ! 1,5 ‘- $ - 8" 0

+ -103. - DSlave RX $ [1%H $- Pair $ ) HI ! - «PairOver The

Air»

1—A $-Pair.

T, O# %-E # # #+ Bnelink - $+ 8" 4 F

I %# — C ! , - G $ DG DO

& G# $ E LinkApp $ - Slave RX ' 9 0
103).

) #+HI $ )1 Q04):

—TX (Transmit-$ # F tota, 9,2-, d N

—RX: Lora, 18-, d N

- | %TX RX:1000 (1 0

- - +9 G Multi-channel Adaptive FHSS (Frequency Hopping
Spread Spectrum —" z  $ * o+ 4+ J9 O
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+ -104. 9- % X RX1-

) TX RX G "" zO0
# 9 +H - -+DF $L# * 9 9% 9— E
$ # * E G 9 -—$ # % ) O
(56 & # D\aéter.
G " F -O -1 Q05) $ * +1 4C - 0
+ -105. * # - - #+ Daster
1-A $-1 9- 2" ), #+ Bnelink # D 3E $ -
$ DG )*# E * )* $ D #+ DO
+F E #+ &nelink # D 4 ao1l) )$ D %
Slave Master '(' $ #)#+1 * - - ¥ -E - -
Master/Slave 2 0105) ), Master, F ) + % #+ Hsine.link
# D $ % +H %0
& D 9- J 9 #+ Daster - #- L
- UART1 Q06) + Configuration — S1 100 000, - +9 SBUS
Inverted (Normal);
- UART2 + Configuration — S2 115 200, - + 9 MAVIink, inject

RADIO_STATUS packets Allow modem control.
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+ -106. 9 - J 9 #+ BMaster

@) ) * 9- * #+ [MMaster (Advanced)+ - %
$ #F )# ¥ '$ #- HF —Lora,9,2-, d Q07).
- #- (Firmware) $ % $ O - "KES$ |1%H ) *
Y$ D D 9- 0 # +F D$ O --v16.7, D"K —
v1.6.7.
w KL " Kj KA "K K&y MASTER K&y
SLAVE &K w % K " & ~0 & " h ” & %o
K& y MASTER & y y & %o K& y SLAVE.
+F D ' 9 G - $-+Save All # D * D
-0
+ -107. O ) 9- #+ Baster, -G $ O - "K
(56 & # DShave.
G - $-8lavel Q08) $ * 4+ 4C- E
" F -O -2,$ D O9D'+ % $ #)#+1 ! G DO
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+ -108. * # - - #+ Blave

1-A $- ), #+ Bnelink, ' F I - F Slave,2-A $-7 9- _E
3-" ), #+ DBinelink - F # D 4 $ -
$ DG )*# E * )* $ D #+ DO
" - - Slave/Master 3 $ - # Master RX 4,
- ) $ D! % -+1 Slave TX.
+F E #+ %nelink - $+ 8" 4 ao2) )$ D %
Master Slave '(" $ #)#+I1 * - - )* -E - Master/Slave 3
0108) ), Slave, F ) + % #+ Hsine.link - $+ 8"
$ % +H %0
& D 9- J 9 #+ Blave - #- L
- UART1 0L09) + Configuration — S1 100 000, - +9
SBUS, Inverted (Normal) No pulses/No packet injection;
- UART2 + @onfiguration — S2 115 200, - ¥AVIink, inject

RADIO_STATUS packets RTS/CTS.

+ -109. 9- J 9 #+ Blave
(@] ) * 9- * #+ [vlave (Advanced)+ - %
$ # K )# D '$ #- HF —BLora,9,2-, d Q10).
- #-(Firmware) $ % $ O - "KE$ I|1%H ) *
)$ D D 9- 0 # +F D$ O --v16.7, D"K —
v1.6.7. 9% O - #+ DBinelink ' 9
#+ Bnelink 8" $ # - , D # ) O
w KL" K = E" & K& °~ MASTER K{ {
KA "K K& { SLAVE. K" & {E K
" K " y %0 " K AK A KO
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+ -110. O ) 9- #+ DBlave, -G $ O - "K

+F D 9 G - $-+Save All # D * D
-0
" +9 $ DG i 8.11.1,% # '# L
«A % $ DG ».D
K # -, %ypeC + +- #+ Bine.link # D
4 0101). # D #+ % J 9 D'E- %
+HI - $ D O
8.12. S5?#7*56(F*?\)&Db*#57;9*
# D'% G#+ A 8" , $ F D $ # *$ D 9
# # LoS (Line of Sight, D # # 0- % F % %
-0 # 9 D F D# | ' — D E -
* D S G#+ $ # F -3 -0
” $ D D -D F - #D, $F D, % !+$ D
D'8" A D)$ D # FO
(5JYR6($*#P#&*9#)6 (
# | ' $ # D $DJ + L
D ,- ©8357x(h+h), '# L
hy — ) ) # D &
h, — ) $ ¢ 8" EN
357—- CJJ H# ) HI 9 '+ J +H J - HO
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(F2*<12. %#&%6*JIRIB*DP # & *Qt)6A:j7 9 (7*5*: #5867 C5#6C
()6%))&($*#&%6& ()52 TGBHEG?2[6( UAV /012

C5#6X#7?[6(
i
C5#6(06%))C 50 100 | 150 | 200 | 250
&($*#8&%6&()52;6#&
2 30,29 | 40,75 | 48,77 | 55,54 | 61,50
3 31,43 | 41,88 | 49,91 | 56,67 | 62,63
4 32,38 | 42,84 | 50,86 | 57,63 | 63,59
5 33,23 | 43,68 | 51,71 | 58,47 | 64,43
6 33,99 | 44,44 | 52,47 | 59,23 | 65,19
7 34,69 | 45,15 | 53,17 | 59,93 | 65,89
8 35,34 | 45,80 | 53,82 | 60,58 | 66,54
% )* D* # | ° -G DH L
. J )D D+ E #- N
. 1 +F $ ! G ! b - N
- % ] -+ )$ $D DN
-3 -, D* 'b *O
+F C % - $ Fo# ! ' 3 DH$ G HI 9
- CcJJ B ) HI 9 D +H! # H! L
D, ., - 1©0,8x3,57x(h1+h2).

(F?2*<13. .(A6*J%5A&D5J%6)&MH*#P#&*Q#HN6A:j7 9(7*5*: #56*
#BT7TC5#6(Q6%))R($*#&%6&()57 BESHGEH?2%6( UAV /012

C5#6X#7?[6(
i

50 100 | 150 | 200 | 250
C5#6(0)6%))C

&($*#&%6&()52;6#&

2 24,23 | 32,60 | 39,02 | 44,43 | 49,20

3 25,14 | 33,51 | 39,93 | 45,34 | 50,10

4 2591 | 34,27 | 40,69 | 46,10 | 50,87

5 26,58 | 34,95 | 41,36 | 46,78 | 51,54

6 27,19 | 3556 | 4197 | 47,39 | 52,15

7 27,75 | 36,12 | 4253 | 47,95 | 52,71

8 28,27 | 36,64 | 43,06 | 48,47 | 53,24

$ ES$ ) ) # D 3 $ 8"
) 200 # % % 9F o# D' G # I 45 - 0
#+ +F ) WwE # ! $ D D
9 EJ + % +H +—C $ # 1 DE' )9- -
CX D a1l).
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& D *
$ ! %
'# 9E %

+

-111. *

D -
J #E

+F F

-$ -)

I'$
80 %;

+

D

-113.

D F
9)
%

F oI
#20%$ -

*

D
B )
B0 0

$ -)

D ) x

F -
#+ D $ F

G
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. # )80 %

+

, # )60 %

# o+

G

# +

) X

H

) X

L

DO
%

DO



L #) B0% # + ' ) X D$ # DHb E

# G % D' $ ) G#8" # D "0% #
$ * b - $ $D 9B6 J 050 C + +)")
+ 1 +*+#0 - F # D' O
& W& L "y vy & K & K 7
8 ~ °{ y "E N K y K %oXx y0
X DD D D F - % D$ # F | , ' F % )*
$ %0 # + 90 - 9F # G#+$ # F -
$ - F ) BJ + L
I #:
R— - % )9 # +' ) X D EN
f— F ! E Ec G +' % HVLInkApp 88); S, D
— D D$ $D #D$ # F -$ ¢ - EO
F )" F D#+ ' )X DE *E# DF $ # F
# $ ' 18-24 D 9G#8% # F - $ = 5# 30 -
+- - F -* | 80% 60%, $ D )*# D - D D
$ * - F D' & # ) 14.

(F?2*<(@4. (5J%6)0%JI%)*&($*=5(%&TAB)C.&%)%7;j 7
9(7*5*: #5HBR (556#; )] (56H#BCP)(?(

D z ! E
G#+ 1,80 || 2,00 || 2,20 || 2,40
$ # F # + 100% ! $ ! 80% - F - 60%
$— L # 9 ) X D
E- 100%| 80 | 60 | 100%| 80% | 60% | 100% | 80% | 60% | 100% | 80% | 60 %
5 14 | 121 9 14 | 11| 8 13 | 10| 8 12 | 10| 7
10 20 | 16 | 12 | 19 | 156 | 12 | 18 | 15| 11 | 18 | 14 | 11
15 25 | 20] 15| 24 | 19] 14] 23 ] 18] 14| 22 | 17 | 13
20 29 | 23| 17| 27 | 22| 16| 26 | 21 | 16 | 25 | 20 | 15
25 32 | 26 | 19 | 31 | 24 | 18| 29 | 23 | 17 | 28 | 22 | 17
30 35 | 28 21| 34 [ 27 ] 20| 32 | 26 | 19 | 31 | 24 | 18
$ E$ $ D 9 # # G#8" # D
D 20 - $ F $ # F2,00 #+ ' ) X D
D27 0 $ # € 9 )E D 27 , )
$ D 9 # E + +H$ $D DB ! T
% F DE # ) .14
+F E'# # $ ! D , G F 22
# o ' E % D $ # 80 % , #9 ) X D 0
112), D - F D' +# % ) 0
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K8
)I
#

G - # $ % # + X DB - ) D 40 % c
E % G F 16 - D'"E $ # - +1 +
H , % $ $+ - B # - 0
$ -) 0% # + ' )X D ®13) D'%G
+ % % HEG $ F $D 9# # D $ # G#
O % F LoS ! + , % ! # DL + 0O
D ) x DED'% $# E %W D D# # % D D
9 , % 9D' +F$ -) F C $' )x DO
L XX A y 8K 8" K Kw K "AK "
K y@
z y K8K& K K %ox y0O cF F $ -) G
% ! +F % B& * ! , % ' #£G$ $ D 9
# 0

2 SHSSWE& (P& HB(S*HT*$* #FEBH56 (7% UAS

>&*:%);U65;p

. # D E D
) 9# 6 E- +H L * # $ D % +#
- #+ %t+$ D J ! # $ -
$+ - +9 D, # 9# 100 EF $°
$ # @*-) DO
# - ) ) D'L
- A (TX) —LoRa9,2-, d O
- # G-50-130 O
+F $ - : F 1-2 8" $
G +9% B AltHold.
-A  (RX)—LoRa18-, d 0
- # G-2B0-400 O
! D D' : 5 -- % " - *
$ # ) # 1 $ -
& D, $ F 0OJJ - oap'8" ,XH#
- + % + # D
G +H) +N
. % + 9 Y # 9
- ', %! ) D A , i 9&
% J O
" #$ )$ % '+ % +H -+ #
‘1 D A $ I+ ) O+ 3
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/012
-$F -9F
" 0
# )9 )
D ) % +
*# $ #
# D 8" '
L
A -
8" N
‘)0 9
b G#+
8" O

E

D

)9

%



8.13. ET=A#T5C ) (?CH?%6 )} ARG &H#2? % & (

)9 - G ! %' +- ) I )YE +G |
# $ ! J D $ - HF )* ,) D*
' D* D @ 8" 0 # ' ) $ )$ ' DH
# J % * F - D $% , '+ % I- DE
- HF DC $)3% #! -- % ¢ +E, +G - ' o)
' )* % 0
, 15 $ # )" +- ) 1 ) $ -
+HI D DO 8" 0
(F?*<(15. E7=A#7TCG%P)(?C(AG*7T)#PH#?%O6)#R#)6&#??2W & (
S5##67 %656 7585B%) *;
#56#:)*% E7=A#5B#D)(? #56#;)*%
T 9 ! L8 $(, $(, $(# % 99 READY TO ARM
$+ # | 9 & % )9! $ # G % ARMING
3
K- " $+ -# | 9 |K# F)o! 8K "K& K K A
& ! )- HF ) K# F )9 ! DISARMED
G "I ) AS8 K# F)o! $ - G#)| BATTERY FAILSAFE
3
KO ,-EKF D | 18 $(8 $(8 $(8 $ EKF FAILURE
' D8" & 9 91! $ - G#)3 LOST VEHICLE
+F E D' $+ -8" '# H D * - ) ' +- E
XOH# $ " ES$ - HF ' E # A8
$ #- HF *0 $ * D DE#+ $ #% G % 9
$ - X, % )9 0
8.14. 6*?*9(<A#:>?WNADPHHICIA#:>#)%)6#7
$ C-$ + 8" |+ , ") % D * #)E
- J + )--% )E $ ) + $ )
# 9 +HI ' - # % - )0 UAS <=>7@ H D
9( ) ) --+ + D JE ) G#+ # )
! % ) ' - # % - ) - J +H D-
$ ) I * #) OF * E $ -+ ' Dt G)
+ | D % D, H# $ % )* 9, ' $ %-F
+$ F ) ! E HI H | $ )
*# 0 % % DB ‘" D - * $ # D+! "+# D
- +G HI 9 #)E# %$D , " $ $ 90
8.14.1. 6*?2*9(<?2*6*DH*#)JCF6*DH>#?*. WANGL=?;6#&#
#3$ # F 9 9 ! 9(% Il --+ + D
+ " H ,*# L
e $ --++ D ~ '$ D _E'D# ' # + D #
+ D& ! +- 8% ' # DN



 +$ - % 9- 9 D 9 - - # D
$ # | B -1!' )- DN
e, F %+$ - -+ - $ )9 + ! D
# 9 +HI ' - # % - )N
*$ # %D F 91 E HI 9 ' H o
$ ) *# E - - )Mk #
*'D9 D % N
$ | DG ! E', - + ' D 9( )*--++D
) ) *# 0
X - o+ ' $ ) # G ) %' # -+
+HI G+ - # 9 +HI
- # % - ) +- L
-# )+ B
oo D - J - | N
--  F
] D - $ HI 9 | N
- - ' o +HI -
*# 0
8.14.2. &#J*%6I1#3$C
A _ [ $ )* + $ )* *#,
* #DI 8$ AE D DL
. D E
*$ G# )C - )$ )
. -1 - E E - 00
K $# G+ ' - - ) MK
AR * - +G HI 9 # 9 #) & =~ 4462.3.01:2006
AKE S #)E, *# 0 D# - +1 D$ 9 _
+ * +- 9 -'F - - ) H DO
@ . # o+ ' ‘0 # % # )*
- 9 * +HI 9 - - 90
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9. - E K -

' G %8" ' $ ' $ G D ,F E# DC ! L
' - % $ E "G % $ E' - $ % +
# D' ! E %Xg;;( HWNA-3. - $ %AS8
$ Yo # +¥ +1404 | # 3.2
" $$ ' (3 #F $HI #-+ ""E $ G +H
D 10 $ $D ONF , D O '# 27
" #- HF AS8-8" '#  3.2.8.
# - $ ) #+ D # D *  9F
$ # 9GO # |, '#  3.3.2.
# - % ) #+ D # D *  9OEF
$ # 9GO # '#  3.3.1.
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K -

+|
K -
3.6.°

9 Mission Planner
D" &

"#

-9

I +3

H$

9 VLinkApp

- $+
) .S
L " S

QGC

# $
PosHold SB

%0
A IIK&

- HF

QGroundControl
D"&"

$ #- HF |
# $ G
)_

%00

$ #- HF
‘4 34
3.4.1.
(QGC)

"#
- n_(
Dll

$+ "0
{8% &
%o @

"&A $ G
7g0),$ #
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|- S+
"# 9

$ #- HF

#
3.5.1.
# +

% #+
|!+'

[
3.5.

AK n >

,D_FE

" SC

$ F
Ul),



_ HF , G D ! ! # 1 (VTX) SD ®4) ' $

# 1 (DVR)SG, -G , ' H $3 L +G ) 0
71).
$+ # | + 1 ' $3$ ‘H# 4.1.
& D, $F DC ' CJJ - 8" $ - #+ D
+ % -+H - % %P E - 9% - $ )O
$ $ , D - # 0 "# 3 7.
# % E - +9 $§ - H DATA, I +D
*$ ) O E "# 3.4.2, QGC,
‘# 352 +F ' - D # C - 9 %,) ,8% * #
G +% BltHold $ 1% H" & A 070) $ # G 9%
i 42,8 # '# ~# G - $ +F +H
G AltHold , 'GPS)».
* #D' + D$ ¢ & X # $ 9# # +1 9
G +% D "# 4.2.
s )9 )$ % ! $ % H"&A
i 4.3 G auto E '
"# 34.1. z "QGC J+ - D F -1, !
# +$ O
+F VX OH# $ $+ %- + % +H-+ O + (waypoint,
WP) '# 342 352
# F)' D# ASBE *# 8"
" E ! '# #45. " $ #- @) , + $% E!
"# 4.6.

%:(6*J%5MAPFT&(9$ % ?#7

K$ 8" E '# *31,3.2.6,3.2.8,4.6,7.4,8.7.
'$ 9-% 9 13.3.1,3.3.3,3.4 3.5, 4.
K J # E '# *3d3.1, 3.6, 8.2K,
! # E '# *33.2,8.1.
K # $ G DE'# *38,4.4,5.1.
"&A I * - == '# 8.3.3,4.2,44,83.
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10.M E K K K K

10.1. &()5>#&6*&HERE (G %5*%

o $ | 0+I + -$ G# D* ' 8" 0
0 1 "$ 1 o0, $ # - )y O ,- E
o.,- - $ E ) '+ $ - $ - #) H$$ D
' - - 9, $ 0
10.2. *6()*%
[ - $
%
0 $) , $F H #cG +H- HASBEFE G $
I H A8 $ +$ DO - $ DA8 8" UAV <=>7?
@ , # # F 9#cG %0 H ! F %HO
" & . (
0O $ I q G ) B * : ! - $ E -
# - - $ # 8" D' 0
) $ " * " (cellmeter)
* o ! * 1!
A8 )O ' DO$ %' "$ X, % )9 0
10.3. ($*#* 7*$%#57;9)\
) * $ 2" * * $
*1
! % $ #- HF # D - #+ H$ D #+ H
J ! # 3 -0
T, # %0 F # D - HF ! A8
# F )9 D#0
) * $ * ! 500
! % - ! I VIX VRX $ !
- 075 76). " # ‘# 8.1.3. " % + %
| I 1 # (eha&" QGC 5 ®5) 1 a14)
$ 1%H ! «videotx_perun.
+ -114. $ G ' F DI I 1VTX
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1— %
$ ! + + J 9 E G CTRL+P + J G -
$ J 9 «videotx_perun.dil».
+F - - )* - + D# ! #+
$ #9$ G W #' D/TX #+ % $+ 8" oK, %
)9 0
) $ $ *
: % $ #- HF # D - #+ D | !
# 5
L O# N F # D - HF ! A8
# F )9 D#0
, # % - - VTX VRX
" H# "# 8.1.3.
" % £ $ - HF VW I I # SD 0
24) + $ - HF VW 1% $ G A ,D_
- HF 0
) $ ! ! ! * 2 67"
E + 0O * ' D #+ 90 G $ % D
$ # % % 9 9L F G RESET #+
# D )$ D %Master), #+ 8" %
Slave). +0 C 9% # % G $ - +EF 8"
$ , D - D "0# |, "# 8.11.
) $ ! ! ( !
"' G)$ F ) * O DL
$ % D D # D — ! H
# D “E ) ) $ +8" 0
9 # 83— % # '"# 6.6.2.
8" G + D # ! ' — + F % + ' D
) D #D, $F ®D 9# $$ 0
- ) 9- #+ 9 D' - $ % - J !+ H
# D (Master) 8" (Slave) E$ VX OH# E- - +9
"# 8.11.2.
)* # D #+ D% D J ! # $ -— $
# o -+ 9 #+ DEE# '# 3.3.1. +F +
$ D' . %O D $ #$ G %* # ' D #+
+$ D J ! # $ -HK, % )9 0
) * $ QGroundControl
VTX *o
I QGroundControl +$ "+ 0B ) $
- 0 - #+ O #H G# % %- + 0

! F'VTX 0
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10.4. &H#P&(::)#B%5>%IBYS5SB% : )THEFG %) *;

B *C ! DE ! C
"+ F H - HF O- D - #+ D'(° : 9
J 9, "' % 0
) * ! ( I «Need Position Estimate. Compass not
healthy»?
K # 8" --+ + D $E $$ D 20-30
# D$ # | D! ) * 9E)"’ )* $ # 9
) $# ) -, D B #- HF --+ + D -8" 0 C
$ ! — % )9 0
) * ! ( I «Smart RTL buffer full»?

8" UAV <=>?@ J+ - DBmart RTL - HF 0 |
G ! %0

) * ! ( I «Yaw Imbalance XX%»?
+F E 8" $ D % )9 - 9 E ,* #
Y% - % $$ E -G G $ + U8 # +1 9+
% -+ 0 $ F +0 + Dy ! E *
- $ A8 # F 9 - "E# 9 +9
H# 6.3
10.5. %*5>& (7 )#5HP5?2="*7()*%
) * $ 1 ( !
* I 67"
) $ $ DG it D A 8"
i 8.11.
) * $ * | ! 1
" % & - HF $$ E # A8
$ #- HF *O0 +F * D$ , )% #%$ G , 9% !
- x, % )9 0
) * $ [\ ( 1 !
KF G % $ #)& 9 C $ D 9 0
$ + D —b, % )9 0
) * $ * 1 1 1
" % # ! F $ G# 9% *$ # 0
$ + D —b, % )9 0
10.6. (:% &tGPS
! ] 0
. 3 # 0% ' +H +0
GPS box $ C
"# 9 # ,8—$ # '# 6.6.2.
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$D D # F - * # O 9— )
- ) # D, $ F DFO !’ :
$ 9K\ ; ( ) # D— , %
10.7. L(&()6*:#$*O*A(<**
6 ! 1 ! $
E +O H DE ' " K ) *
F)# D, )8" 0
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11. K E M - m -

A8— --+ + D )

, B —, D#FO

8% A—, $ )9 )9

- $ -86% —, $ )9
% )B$ 0

8 —, $ DG .

"—'% )F E + ) $ # G # D, +G B$ AO
" ($ # FSDI #- 0
T — # $ G DO
A A— - +3 b 0
AT — - +$ DG 0
A— ' D D+$ DO
"&— # - 3 # '# DO
"&A— S+ W I +3 DO
" #S$ D 9-— D# )* $ 9$ D )*$ #
) $ $ )* 90
=% , $ F 0
"&— 9% $ % ( I % (
# JJ % )9Ez — $ # +F 9 D
$ 9- , F & )0,8— # C - D
, %, 0
, — # C - D #- 0
G AltHold (Altitude Hold)— , ' D -+1 9) ), 'GPS-
! 0
G Auto— )$ $ % H 9 E ! +G B
' +H HO
G GUIDED_NOGPS — - + B + GPS D'

G DR (Dead Reckoning) - G 9 - $+
' )9 8 # - $ Lua ( * )9 SD-
- $ I- ).
G PosHold (Position Hold) —+# G -+1'1'$ G DE )
-+ 0
G RTL (Return to Launch) — F - 9" - F- (GPS-
- # )$ ' 0
— # C - D #- 0
j — 0 ( $+ % B+ D DO
AES (Advanced Encryption Standard) & 0 0" F )9 !
O J DO

148



Arm—"'" $+ # | 90

(Video Transmitter)— # $ # FWR
(Waypoint) — F - O+ O
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BER (Bit Error Rate) —+ % )* O, -0
CCW (Counter Clockwise) — $ | D# | D $
$ F 9 - E %, I 0
CW (ClockWise) — $ | D# ! D $ 9% F
-0
Disarm —K - HF # ! 90
DVR (Digital Video Record) —J+ - D $ # 0
EKF3 (Kalman Filter V3) — | E)F DHI & G E-
H8" O
FHSS (Frequency Hopping Spread Spectrum) —# $ D$ -
#+ D DB - HF F 0
FPV (First Person View) — # $ ! 0
HDOP (Horizontal Dilution of Precision) —$ - % % 9F
$ DX\;($ - K G E - %-! D $+
D $! O % # b # 0
LoS (Line of Sight) — D # - 9 # 0
MP (Mission Planner) - " # D 9- $ D
9E ! "$ ¢ 8" O
OSD (On Screen Display) $ )$ I - E) # )
+ 9 , G D# O
QGC (QGroundControl) -" # D 9,- $ D
9E ! ' $ 8" 0
RSSI (Received Signal Strength Indicator) $—- % F $
# ! 0
RX (Receive) —$ -E #+ 9BE HI 9# ) O
Sat Count —- F $+ - - )
. G H D $ %'+H#DH #
# )* G#8" AO
SNR (Signal-to-Noise ratio) — F P DHI D# $ - -
i ! 0
TX (Transmit) —$ # F -B+ %E # HI & ) O
VDOP (Vertical Dilution of Precision) —$ - ' % - % 9F
$ DX\; ($ -0
VRX (Video Receiver)— # $ -\gT X

%

%

F

D



